\. A P y

Set-up programming TOYOTA

Toyota Parking Aid 800

Installation instructions

Part number: PZ464-*0425-00

Manual reference number: AIM 000 388-5



Revision Record

Rev. No. Date Page Picture Update New Deleted Steps
1 24-11-05 3,4 X
6 1 X
2 22-03-06 13 8 X
3 24-07-06 13-16 8 X X
4 15-12-06 13-14 8 X
5 11-12-07 3- 44 X
Manual Ref. no. AIM 000 388-5 2 of 56 @ TOYOTA




11-12

13-14

15-16

17-18

19-20

21-22

23-24

25-26

27 - 28

29-30

31-32

606/ 0 006|006/ 0060 0|0

Manual Ref. no. AIM 000 388-5 3 of 56 @ TOYOTA



CeL | 33 - 34
URU 35- 36
UTR 37-38
o 39 - 40
Pir ) 41- 42
UET 43 - 44
0 5 | |6 51
1 46 7 52
2 a7 | |8a 53
3 | |8b| 54
4 s | |8cC 55
5 s0 | (8d 56

Manual Ref. no. AIM 000 388-5 4 of 56 @ TOYOTA



Set-up programming @

Purpose

The purpose of the set-up is to configurate the TPA800 system to a specific vehicle. The installer will be guided through the choice
of the configuration via the front and rear buzzers.

How to enter in the set-up menu?

Connect the push button to the set-up cable (fitted in the front of the vehicle). Gear in neutral position, push for 2 seconds on the push
button. Both front and rear buzzers emit a loud and long beep confirming the installer is in the set-up menu.

How to navigate in the set-up menu?

At this point, the installer can select the menu page with the gearshift. Every insertion and release of the reverse gear increases

the menu page number by 1 (insert/release the reverse once, enter page 1; insert/release reverse a second time, enter page 2, ...).
The system emits from both front and rear buzzers a number of loud beeps corresponding to the page number the system just enter
(1 beep = menu page 1, 2 beeps = menu page 2, ...5 beeps = menu page 5).

When the wanted page is reached, the installer can operate the parameters value with the push button.

Note:

Both menu pages and parameter values selection are circular. It means that after the last one, the first one comes back.

How to exit set-up menu?

At any time, the installer can switch ignition off and reconnect the push button to the right connector. All values will be
automatically saved as they have been entered last.

What is the menu structure?

Page 1:read-out of parameters

The page does not request any action by the installer. The system indicates what are the active values in its memory (X1, X2,

X3 and X4 values).

After having inserted and released the reverse for the first time, the system is going to emit a loud beep from both front and rear
buzzers. This beep confirms that the installer is in the page menu 1.

Then it makes a certain number of beeps from the rear buzzers, then from the front, then the rear again and the front finally. These
numbers of beeps correspond to the X1, X2, X3 and X4 values i.e. the active values in the ECU memory.

For example the following sequence of beeps means:

Rear buzzer Front buzzer
beeeeeep beeeeeep System confirm it enter menu page 1
1sec
beep
2 beeps means X1=2
beep
1sec
beep
beep 3 beeps means X2=3
beep
1 sec
beep 1 beep means X3=1
1 sec
beep
1 beep means X4=2
beep

At this point of time, the installer can push on the push button to make the system go through the read-out again (repeat the X1,
X2, X8 and X4 values) or insert/release the reverse to go to the next page.
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Page 2: rear bumper selection

The installer will select the correct values for the memory if they are not correct. He will match the X1 value (in the system memory)

and the “a” values (in the table).

The system makes 2 loud beeps from both front and rear buzzers to confirm it has now entered menu page 2. It then waits for the installer actions.

If the value in the system memory is correct (X1=a), the installer can just insert/release the reverse to go to the next menu page.

If the value is not correct he will push on the push button the requested number of times as stated by the table line “a” - rear bumper selection.
Between each push, the system will emit a certain number of beeps from the rear buzzer indicating which value is now stored in the system memory
(1 beep from rear buzzer = the set value is 1 (X1=1), 3 beeps = the set value is 3, ....) When the correct value is stored in the system memory the
installer will insert/release the reverse and the system stores the value automatically and goes to the next page, or switch ignition off and exit from
the procedure.

Page 3: front bumper selection

The same as here above described applies for this menu. The installer will check the X2 value with the line “b”- front bumper selection - in the table.

Page 4: rear power selection

The same as here above described applies for this menu. The installer will check the X3 value with the line “c”- rear power selection - in the table.

Page 5: front power selection

The same as here above described applies for this menu. The installer will check the X4 value with the line “d”- front power selection - in the table.

Page 6: read-out system errors

In this page menu, the system indicates what the system errors are (if any).
First, the system emits from both front and rear buzzers 6 loud beeps confirming the installer reached the menu 6. If any errors are stored in his
memory, the system will emit 1 or more of the following sequences of beeps from both the front and rear buzzers:

1 beep rear buzzer failure (buzzer broken, wrong connection, cable broken, ...)
2 beeps front buzzer failure (buzzer broken, wrong connection, cable broken, ...)
3 beeps ECU failure (hardware or software)

4 beeps sensor failure (sensor broken, or wrong connection, cable broken, ...)

The installer can go through the read-out again by pushing once on the push button at the end of the read-out. If a sensor failure is reported the
installer can go to the next page menu by inserting/releasing reverse in order to have more detailed information about it. Otherwise he can switch
ignition off and exit from the procedure.

Page 7: read-out of the sensor failure

If any of the sensors encounters a failure (4 beeps at the previous page), this page will indicate which sensor has a problem. The system emits first
7 loud beeps from both front and rear buzzers confirming it just enter menu page 7.1f any of the sensors fails, the system will emit 1 or more of the
following sequences of beeps:

1 beep rear buzzer rear sensor number 1 failure
2 beeps rear buzzer rear sensor number 2 failure
5 beeps rear buzzer rear sensor number 3 failure
6 beeps rear buzzer rear sensor number 4 failure
1 beep front buzzer front sensor number 1 failure
2 beeps front buzzer front sensor number 2 failure
5 beeps front buzzer front sensor number 3 failure
6 beeps front buzzer front sensor number 4 failure

The installer can go through the read-out again by pushing once on the push button at the end of the read-out. Otherwise he can go back to page
menu 1 by inserting/releasing reverse or switch ignition off and exit from the procedure.
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Setup-Programmierung @

Zweck

Mit der Setup-Funktion wird das TPA800-System fir ein bestimmtes Fahrzeug konfiguriert. Das Installationsprogramm leitet den Bediener Uber die
vorderen und hinteren Summer durch die Konfiguration.

Zugang zum Setup-Menii

Verbinden Sie den Druckknopf mit dem Setup-Kabel, das vorne im Fahrzeug installiert ist. Schalthebel in Neutralstellung schalten und den
Druckknopf 2 Sekunden lang driicken. Ein lauter, langer Piepton aus den vorderen und hinteren Summern ertént und zeigt damit an, dass das
Setup-Menu aktiv ist.

Navigieren im Setup-Menii

Nun kann der Bediener die einzelnen Seiten des Menus mit Hilfe des Schalthebels auswéahlen. Jedes Schalten in und aus dem Rickwartsgang
lasst das Menl um eine Seite weiterspringen (durch einmaliges Schalten in und aus dem Riickwéartsgang wird Seite 1 ausgewahlt; beim zweiten
Schaltvorgang erscheint Seite 2 usw). Entsprechend der gerade aktiven MenUseite erténen aus den vorderen und hinteren Summern ein oder
mehrere laute Pieptdne: 1 Piepton = MenUseite 1, 2 Pieptdone = MenUseite 2, ... 5 Piepténe = MenUseite 5. Sobald die gewlinschte Seite aktiv ist,
kann der Bediener die Parameter mit dem Druckknopf einstellen.

Hinweis:

Die Menuseiten und Parameter erscheinen zyklisch: nach Eingabe der letzten Seite oder Ziffer erscheint wieder die erste.

Verlassen des Setup-Meniis

Der Bediener kann jederzeit die Zindung ausschalten und den Druckknopf wieder an den richtigen Stecker anschlie3en. Die zuletzt eingegebenen
Werte werden automatisch gespeichert.

Struktur des Meniis
Seite 1: Angabe der gespeicherten Parameter
Diese Seite erfordert keine Aktion durch den Bediener. Das System gibt hier die aktuell im System gespeicherten Werte X1, X2, X3 und X4 aus.

Nach dem ersten Schalten in und aus dem Riickwartsgang ertdnt von den vorderen und hinteren Summern ein lauter Piepton. Damit wird
angezeigt, dass sich der Bediener auf der Menuseite 1 befindet.

AnschlieBend ertdnen mehrere Piepténe von dem hinteren Summer, dann vom vorderen, dann wieder vom hinteren und abschlieBend vom
vorderen Summer. Die Anzahl der Pieptone entspricht den im ECU-Speicher abgelegten Werten X1, X2, X3 und X4.

In der folgenden Tabelle wird die Bedeutung der Piept6ne erlautert:

Hinterer Summer Vorderer Summer
Piiiiep Piiiiep Das System bestatigt, dass Menuseite 1 aktiv ist
1 Sek.
Piep
2 Pieptdne bedeuten X1=2
Piep
1 Sek.
Piep
Piep 3 Pieptdne bedeuten X2=3
Piep
1 Sek.
Piep 1 Piepton bedeutet X3=1
1 Sek.
Piep
2 Pieptdne bedeuten X4=2
Piep

Zu diesem Zeitpunkt kann der Bediener den Druckknopf driicken, um sich erneut die Werte X1, X2, X3 und X4 anzeigen zu lassen oder einmal in
und aus dem Riickwartsgang schalten, um zur néchsten Seite zu gelangen.
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Seite 2: Einstellung fiir die hintere StoBstange

Der Bediener kann hier den richtigen Wert fiir den Speicher eingeben und falsche Werte korrigieren. Dabei ist im Systemspeicher als X1-Wert der
jeweilige ,a“-Wert geman der Tabelle einzugeben.

Aus den vorderen und hinteren Summern ertdnen 2 laute Pieptdne; das System zeigt damit an, dass es in die MenUseite 2 gewechselt ist. Jetzt
kann der Bediener weitere Einstellungen vornehmen.

Falls der Wert im Systemspeicher richtig (X1=a) ist, braucht der Bediener einfach einmal in und aus dem Riickwéartsgang zu schalten, um zur
nachsten Menuseite zu gelangen. Ist der Wert nicht korrekt, ist der Druckknopf so oft zu driicken, wie in der Tabellenzeile ,a“ — Einstellung der
hinteren StoBstange — angegeben ist. Nach jeder Betatigung des Druckknopfs gibt das System durch eine bestimmte Anzahl Piepténe vom
hinteren Summer den im System gespeicherten Wert an: 1 Piepton vom hinteren Summer = der eingestellte Wert ist 1 (X1=1), 3 Pieptdne = der
eingestellte Wert ist 3, .... Sobald der Wert richtig im Systemspeicher ist, einmal in und aus dem Riickwartsgang schalten: Das System speichert
den Wert automatisch und wechselt zur nachsten Seite. Oder die Ziindung ausschalten und das Setup verlassen.

Seite 3: Einstellung fiir die vordere StoBstange

Fur dieses Men gilt die obige Beschreibung analog. Der Bediener vergleicht den X2-Wert mit dem Wert in Zeile ,b“ - Einstellung fir die vordere
StoBstange - in der Tabelle.

Seite 4: Einstellung fiir den Heckantrieb

Fir dieses Men gilt die obige Beschreibung analog. Der Bediener vergleicht den X3-Wert mit dem Wert in Zeile ,c* — Einstellung fur den
Heckantrieb —in der Tabelle.

Seite 5: Einstellung fiir den Frontantrieb

Fur dieses Men gilt die obige Beschreibung analog. Der Bediener vergleicht den X4-Wert mit dem Wert in Zeile ,d“ — Einstellung fur den
Frontantrieb — in der Tabelle.

Seite 6: Anzeige von Systemfehlern

Diese Menuseite informiert Uber etwaige Systemfehler. Das System gibt zunéchst 6 laute Pieptone lber die vorderen und hinteren Summer aus um
anzuzeigen, dass Menu 6 aktiv ist. Bei Vorliegen von Fehlern erténen von den vorderen und hinteren Summern ein oder mehrere Piepténe wie folgt:

1 Piepton Fehler der hinteren Sto3stange (Summer beschéadigt, falsch angeschlossen, Kabelbruch, ...)
2 Pieptone Fehler der vorderen StoBstange (Summer beschéadigt, falsch angeschlossen, Kabelbruch, ...)
3 Pieptone Stérung im ECU (dem elektronischen Steuergerat) (Hardware oder Software)

4 Pieptdne Sensorstérung (Sensor beschadigt, falsch angeschlossen, Kabelbruch, ...)

Der Bediener kann die akustischen Anzeigen wiederholen, indem er den Druckknopf nach der Auslesung noch einmal betéatigt.

Falls eine Sensorstoérung vorliegt, kann der Bediener durch Ein- und Ausschalten des Riickwartsgangs fur weitere Informationen zur nachsten
Menuseite wechseln. Anderenfalls kann er zum Verlassen des Setups die Ziindung ausschalten.

Seite 7: Anzeige von Sensorstérungen

Falls das System eine Sensorstérung feststellt (4 Pieptdne bei der vorherigen Seite), zeigt diese Menuseite an, an welchem Sensor eine Stérung
vorliegt.

Zunachst geben die vorderen und hinteren Summer 7 laute Pieptdne aus, um anzuzeigen, dass das System in die MenUseite 7 gewechselt ist.

Je nachdem, an welchem Sensor eine Stoérung vorliegt, gibt das System 1 oder mehrere Pieptdne wie folgt aus:

1 Piepton Hinterer Summer Stérung am hinteren Sensor 1

2 Pieptone Hinterer Summer Stérung am hinteren Sensor 2

5 Pieptone Hinterer Summer Stérung am hinteren Sensor 3
6 Pieptdne Hinterer Summer Stérung am hinteren Sensor 4
1 Piepton Vorderer Summer Stérung am vorderen Sensor 1
2 Piepténe Vorderer Summer Stérung am vorderen Sensor 2
5 Pieptdne Vorderer Summer Stérung am vorderen Sensor 3
6 Pieptone Vorderer Summer Stérung am vorderen Sensor 4

Der Bediener kann die akustischen Anzeigen wiederholen, indem er den Druckknopf nach der Auslesung noch einmal betéatigt.

Anderenfalls kann er durch Ein- und Ausschalten des Riickwéartsgangs zur Menuseite 1 zurtickkehren oder zum Verlassen des Setups die Ziindung
ausschalten.
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Programacion de la instalacion @

Objetivo

El modo instalacion permite configurar el sistema TPA800 en un vehiculo concreto. El programa de instalacion guia al operario durante el
procedimiento de instalacion por medio de los zumbadores delantero y trasero.

Acceder al menu de instalacion

Conectar el pulsador al cable de instalacion, que se encuentra instalado en la parte delantera del vehiculo. Colocar la palanca de cambio en punto
muerto y presionar el pulsador durante dos segundos. Los zumbadores delantero y trasero emitiran un pitido fuerte y prolongado que indica que el
menu de instalacion se ha activado.

Navegar por el menu de instalacién

En este momento, el operario puede seleccionar las paginas del menu con ayuda de la palanca de cambio. Al embragar y desembragar la marcha
atras el menu avanzara una pagina, (si embraga y desembraga la marcha atras una sola vez accedera a la pagina 1; si realiza este procedimiento
por segunda vez, accedera a la pagina 2, etc.). Segun la pagina de menu que haya seleccionado, los zumbadores delantero y trasero emitiran uno
0 mas pitidos fuertes: 1 pitido = pagina de menu 1, 2 pitidos = pagina de menu 2... 5 pitidos = pagina de menu 5. En cuanto se active la pagina
deseada, el operario podra configurar los parametros mediante el pulsador.

Nota:

Las paginas de menu y los parametros se visualizan ciclicamente, esto es, después de introducir la tltima pagina o cifra volvera a aparecer la
primera.

Salir del menu de instalacion

El operario puede desactivar el encendido cuando lo desee y volver a conectar el pulsador en el conector adecuado. Los ultimos valores
introducidos se guardan automaticamente.

Estructura del menu
Pagina 1: Lectura de los parametros guardados
Esta pagina no exige que el operario realice ninguna operacion. El sistema indica los valores X1, X2, X3 y X4 guardados en el sistema actualmente.

Tras el primer procedimiento de embrague/desembrague de la marcha atras, los zumbadores delantero y trasero emitiran un pitido fuerte. Este
confirma que el operario se encuentra en la pagina 1 del menu.

A continuacion, se emiten diversos pitidos procedentes del zumbador trasero, después del delantero, mas tarde otra vez del zumbador trasero y
finalmente del delantero. El numero de pitidos corresponde a los valores X1, X2, X3 y X4 guardados en la memoria ECU.

Los significados de los pitidos se indican en la tabla siguiente:

Zumbador Zumbador
trasero delantero
Piiiip Piiiip El sistema confirma que la pagina 1 del menu esta activa
1 seg.
Pip
2 pitidos significa X1=2
Pip
1 seg.
Pip
Pip 3 pitidos significa X2=3
Pip
1 seg.
Pip 1 pitido significa X3=1
1 seg.
Pip
2 pitidos significa X4=2
Pip

En este momento el operario puede presionar el pulsador para volver a visualizar los valores X1, X2, X3 y X4, o bien embragar y desembragar la
marcha atras una vez para ir a la pagina siguiente.
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Pagina 2: Configuracion del parachoques trasero

En este paso el operario puede introducir el valor correcto para guardarlo en la memoria y corregir los valores incorrectos. Segun la tabla, el valor
,a“ correspondiente debe introducirse en la memoria del sistema como valor X1.

Los zumbadores delantero y trasero emiten 2 pitidos fuertes con los que el sistema confirma que ha avanzado a la pagina 2 del menu. Ahora el
operario puede realizar otras configuraciones.

Si el valor de la memoria del sistema es correcto (X1=a), el operario debe embragar y desembragar la marcha atras tan sélo una vez e ir a la
pagina de menu siguiente. Si el valor no es correcto, debe presionar el pulsador tantas veces como indique la fila ,a“ de la tabla (configuracion del
parachoques trasero). Cada vez que se acciona el pulsador, el zumbador trasero emitird un nimero determinado de pitidos que indican el valor
que se ha guardado en el sistema: 1 pitido del zumbador trasero = el valor configurado es 1 (X1=1), 3 pitidos = el valor configurado es 3,... En
cuanto el valor sea correcto en la memoria del sistema, el operario debe embragar y desembragar la marcha atras una vez; el sistema guarda el
valor automaticamente y avanza a la pagina siguiente. O bien, puede desconectar el encendido y salir de la instalacién.

Pagina 3: Configuracion del parachoques delantero

A este menu se aplica el procedimiento descrito mas arriba. El operario compara el valor X2 con el valor introducido en la fila ,,b“ (configuracion del
parachoques delantero) de la tabla.

Pagina 4: Configuracion de la traccion trasera

A este menu se aplica el procedimiento descrito mas arriba. El operario compara el valor X3 con el valor introducido en la fila ,c* (configuraciéon de
la traccion trasera) de la tabla.

Pagina 5: Configuracion de la traccion delantera

A este menu se aplica el procedimiento descrito mas arriba. El operario compara el valor X4 con el valor introducido en la fila ,d“ (configuracion de
la traccion delantera) de la tabla.

Pagina 6: Indicacién de errores de sistema

Esta pagina de menu advierte de posibles errores del sistema siempre y cuando existan. Primero el sistema emite 6 pitidos fuertes a través de los
zumbadores delantero y trasero para confirmar que el menu 6 se encuentra activo. Si se han producido errores, los zumbadores delantero y trasero
emiten uno o varios pitidos, tal como se indica a continuacion:

1 pitido Error en el parachoques trasero (zumbador dafado, conexion incorrecta, rotura de cables,...)

2 pitidos Error en el parachoques delantero (zumbador dafiado, conexion incorrecta, rotura de cables,...)
3 pitidos Fallo en ECU (la unidad de mando electronico) (hardware o software)

4 pitidos Fallo de sensor (sensor dafiado, conexién incorrecta, rotura de cables,...)

El operario puede repetir la indicacion acustica accionando el pulsador de nuevo tras la lectura.

Si se ha producido un fallo en los sensores, el operario puede ir a la pagina de menu siguiente embragando y desembragando la marcha atras
para obtener mas informacion. De lo contrario, puede desconectar el encendido para salir de la instalacion.

Pagina 7: Indicacién de fallos en los sensores
Si el sistema detecta un fallo en los sensores (4 pitidos del lado delantero), esta pagina de menu indica en qué sensor se ha producido el fallo.
Primero los zumbadores delantero y trasero emiten 7 pitidos fuertes para confirmar que el sistema ha pasado a la pagina 7 del menu.

Segun en qué sensor se haya producido el fallo, el sistema emite 1 o diversos pitidos, tal como se indica a continuacion:

1 pitido Zumbador trasero Fallo en el sensor trasero 1
2 pitidos Zumbador trasero Fallo en el sensor trasero 2
5 pitidos Zumbador trasero Fallo en el sensor trasero 3
6 pitidos Zumbador trasero Fallo en el sensor trasero 4
1 pitido Zumbador delantero Fallo en el sensor delantero 1
2 pitidos Zumbador delantero Fallo en el sensor delantero 2
5 pitidos Zumbador delantero Fallo en el sensor delantero 3
6 pitidos Zumbador delantero Fallo en el sensor delantero 4

El operario puede repetir la indicacion acustica accionando el pulsador de nuevo tras la lectura.

De lo contrario, puede embragar y desembragar la marcha atras para volver a la pagina 1 del menu o desactivar el encendido para salir de la
instalacion.
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Programme de configuration @

Objectif

La fonction de configuration (Setup) permet de configurer le systeme TPA800 pour un véhicule donné. Le programme d’installation guide
I'opérateur dans la configuration via les haut-parleurs avant et arriere.

Accés au menu de configuration

Reliez le bouton-poussoir avec le céble de configuration, situé a I' avant du véhicule. Mettez le levier de changement de vitesses au point mort et
appuyez pendant environ 2 secondes sur le bouton-poussoir. Un bip sonore prolongé retentit dans les haut-parleurs avant et arriere, indiquant que
le menu de configuration est activée.

Navigation dans le menu de configuration

L'opérateur peut a présent sélectionner les différentes pages du menu avec le levier de changement de vitesses. Chaque engagement de la
marche arriére et retour au point mort permet de remonter d’une page dans le menu (la page 1 est sélectionnée en passant une fois en marche
arriere, puis en revenant au point mort ; le deuxieme actionnement du levier fait apparaitre la page 2, et ainsi de suite). En fonction de la page
de menu momentanément ouverte, un ou plusieurs bips sonores proviennent des haut-parleurs avant et arriere : 1 bip = page de menu 1, 2 bips
= page de menu 2, ... 5 bips = page de menu 5. Dés que la page souhaitée est activée, 'opérateur peut définir les paramétres avec le bouton-
poussoir.

Remarque :

Les pages de menu et les paramétres apparaissent de fagon cyclique : la premiere page réapparait apres saisie la derniere.

Fermeture du menu de configuration

L'opérateur peut a tout moment couper le contact et reconnecter le bouton-poussoir a la prise correcte. Les derniéres valeurs saisies sont
automatiquement enregistrées.

Structure du menu
Page 1 : affichage des paramétres enregistrés

Cette page ne requiert aucune intervention de 'opérateur. Le systeme affiche ici les valeurs X1, X2, X3 et X4 actuellement enregistrées dans le
systeme.

Aprés le premier passage en marche arriere et retour au point mort, un bip sonore est percu aux haut-parleurs avant et arriere. Cela indique a
I'opérateur qu’il se trouve a la page de menu 1.

Plusieurs bips sont émis du haut-parleur arriere, puis du haut-parleur avant, puis a nouveau du haut-parleur arriére et enfin du haut-parleur avant.
Le nombre de bips correspond aux valeurs X1, X2, X3 et X4 stockées dans la mémoire ECU.

Le tableau ci-dessous indique la signification des bips :

Haut-parleur Haut-parleur avant
arriere
Biiiip Biiiip Le systéme confirme que la page de menu 1 est activée
1s
Bip bip 2 bips signifient X1=2
1s
Bip bip bip 3 bips signifient X2=3
1s
Bip 1 bip signifie X3=1
1s
Bip bip 2 bips signifient X4=2

A ce moment, 'opérateur peut appuyer sur le bouton-poussoir pour visionner a nouveau les valeurs X1, X2, X3 et X4 ou commuter en marche
arriere, puis revenir au point mort, pour passer a la page suivante.
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Page 2 : Réglage pour le pare-chocs arriére

Lopérateur peut saisir ici la valeur correcte pour la mémoire et corriger les valeurs erronées. Il doit ce faisant, conformément au tableau, saisir la
valeur « a » respective comme valeur X dans la mémoire du systeme.

2 bips sonores sont alors émis des haut-parleurs avant et arriere ; le systéme indique de cette fagon qu'il est passé a la page de menu 2.
L'opérateur peut alors procéder au réglage.

Si la valeur stockée dans la mémoire du systéme est correcte (X1=a), il suffit a 'opérateur de passer en marche arriere et de revenir au point mort
pour passer a la page de menu suivante. Si la valeur est erronée, il doit actionner le bouton-poussoir autant de fois qu’indiqué a la ligne de tableau
« a » - réglage du pare-chocs arriére. Aprés chaque appui sur le bouton-poussoir, le systéme indique la valeur en mémoire dans le systéme par un
certain nombre de bips provenant du haut-parleur arriere : 1 bip du haut-parleur arriere = la valeur réglée est 1 (X1=1), 3 bips = la valeur réglée est
3, etc. Dés que la valeur correcte se trouve dans la mémoire du systeme, passez une fois en marche arriére, puis revenez au point mort : le systeme
enregistre automatiquement la valeur et passe a la page suivante. Ou coupez le contact et quittez la configuration.

Page 3 : Réglage pour le pare-chocs avant

La description ci-dessus est analogue pour ce menu. Lopérateur compare la valeur X2 avec la valeur a la ligne « b » —réglage pour le pare-chocs
avant — dans le tableau.

Page 4 : Réglage pour la puissance a I’ arriére

La description ci-dessus est analogue pour ce menu. Lopérateur compare la valeur X3 avec la valeur a la ligne « ¢ » — réglage pour la puissance a I
arriére — dans le tableau.

Page 5 : Réglage pour la puissance a I’ avant

La description ci-dessus est analogue pour ce menu. Lopérateur compare la valeur X4 avec la valeur a la ligne « d » — réglage pour la puissance a I
avant — dans le tableau.

Page 6 : Affichage d’erreurs systéeme

Cette page de menu vous informe sur les erreurs éventuelles du systeme. Le systéme émet tout d’abord 6 bips sonores via les haut-parleurs avant
et arriére pour indiquer que le menu 6 est activé. Quand il y a des erreurs, un ou plusieurs bips sont percu comme suit depuis les haut-parleurs
avant et arriére :

1 bip Erreur de haut-parleur arriere (haut-parleur endommagé, mal raccordé, rupture de cable, etc.)
2 bips Erreur de haut-parleur avant (haut-parleur endommageé, mal raccordé, rupture de céble, etc.)
3 bips Panne ECU (I'appareil de commande électronique) (matériel ou logiciel)

4 bips Panne de capteur (capteur endommagé, mal raccordé, rupture de céble, etc.)

Lopérateur peut répéter les indications acoustiques en appuyant une nouvelle fois sur le bouton-poussoir apres sélection.

En cas de panne de capteur, 'opérateur peut aller a la page de menu suivant pour obtenir d’autres informations en passant en marche arriére, puis
en revenant au point mort. Il peut aussi quitter la configuration en coupant le contact.

Page 7 : Affichage de pannes de capteur

Quand le systeme constate une panne de capteur (4 bips a la page précédente), cette page de menu indique le capteur sur lequel la panne s’est
produite.

Les haut-parleurs avant et arriére émettent d’abord 7 bips sonores pour indiquer que le systeme est passé a la page de menu 7.

En fonction du capteur ou s’est produite la panne, le systéme émet comme suit 1 ou plusieurs bips :

1 bip Haut-parleur arriére Panne du capteur arriére 1
2 bips Haut-parleur arriére Panne du capteur arriere 2
5 bips Haut-parleur arriére Panne du capteur arriere 3
6 bips Haut-parleur arriére Panne du capteur arriére 4
1 bip Haut-parleur avant Panne du capteur avant 1
2 bips Haut-parleur avant Panne du capteur avant 2
5 bips Haut-parleur avant Panne du capteur avant 3
6 bips Haut-parleur avant Panne du capteur avant 4

Lopérateur peut répéter les indications acoustiques en appuyant une nouvelle fois sur le bouton-poussoir apres sélection.

Il peut aussi retourner a la page de menu 1 en passant en marche arriére, puis en revenant au point mort, ou couper le contact pour fermer la
configuration.
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Programmazione di setup 0

Scopo

Per mezzo della funzione di setup il sistema TPA800 viene configurato per un determinato veicolo. Il programma di installazione guida I'utente
attraverso la configurazione per mezzo dei dispositivi di segnalazione acustica anteriore e posteriore.

Accesso al menu di setup

Collegare il pulsante al cavo di setup che ¢ installato presso il lato anteriore del veicolo. Posizionare la leva del cambio in posizione neutral e tenere
premuto il pulsante per 2 secondi. | dispositivi di di segnalazione acustica anteriore e posteriore emettono un suono "beep” rumoroso e prolungato,
segnalando in questo modo che il menu di setup é attivo.

Navigazione nel menu di setup

A questo punto I'utente puo selezionare le singole pagine del menu per mezzo della leva del cambio. Ogni volta che si ingrana e si disinserisce
la retromarcia si passa alla pagina successiva nell’lambito del menu (ingranando e disinserendo la retromarcia per una volta viene selezionata la
pagina 1, quando si ripete la procedura viene selezionata la pagina 2, ecc.). In corrispondenza delle pagine del menu rispettivamente attivate i
dispositivi di segnalazione acustica anteriore e posteriore emettono uno o piu forti "beep”: 1 "beep” = pagina 1 del menu, 2 "beep” = pagina 2 del
mend, ... 5 "beep” = pagina 5 del menu. Non appena la pagina desiderata € attiva, 'utente puo regolare i parametri per mezzo del pulsante.

Indicazione:

le pagine del menu ed i parametri vengono visualizzati secondo uno schema ciclico: dopo 'immissione dell’'ultima pagina o dell’'ultima cifra riappare
la prima.

Uscire dal menu di setup

L'utente puo in ogni momento disattivare I'accensione e collegare nuovamente il pulsante allo spinotto corretto. | valori immessi per ultimi vengono
memorizzati automaticamente.

Struttura del menu
Pagina 1:indicazione dei parametri memorizzati
Questa pagina non richiede alcuna azione da parte dell’'utente. Il sistema indica qui i valori X1, X2, X3 e X4 attualmente memorizzati nel sistema.

Dopo aver ingranato e disinserito per la prima volta la retromarcia, i dispositivi di segnalazione acustica anteriore e posteriore emettono un forte
"beep” . In questo modo viene segnalato che I'utente si trova alla pagina 1 del menu.

In seguito si sentono numerosi "beep” provenienti dal dispositivo di segnalazione acustica posteriore, poi da quello anteriore, in seguito
nuovamente da quello posteriore ed infine di nuovo da quello anteriore. Il numero dei "beep” corrisponde ai valori registrati nella memoria ECU: X1,
X2, X3 e X4.

Nella seguente tabella viene illustrato il significato dei diversi "beep”:

Dispositivo di segnalazione Dispositivo di segnalazione
acustica posteriore acustica anteriore
Beeeeep Beeeeep Il sistema conferma che la pagina 1 del menu é attiva
1sec
Beep
2 ,beep” significano X1=2
Beep
1sec
Beep
Beep 3 ,beep” significano X2=3
Beep
1 sec
Beep 1,beep* significa X3=1
1sec
Beep
2 ,beep” significano X4=2
Beep

A questo punto I'utente pud premere il pulsante allo scopo di visualizzare nuovamente i valori X1, X2, X3 e X4 oppure ingranare e disinserire una
volta la retromarcia per passare alla pagina successiva.
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Pagina 2: Regolazione del paraurti posteriore

Per mezzo di questa funzione I'utente pud immettere il valore corretto per la memoria del sistema e pud correggere i valori errati. A questo scopo &
necessario immettere nella memoria del sistema, come valore X1, il rispettivo valore "a” in corrispondenza della tabella.

| dispositivi di segnalazione acustica anteriore e posteriore emettono 2 "beep”. In questo modo il sistema indica che si € passati alla pagina 2 del
menu. Lutente pud ora eseguire ulteriori regolazioni.

Se il valore registrato nella memoria del sistema & quello corretto (X1=a), 'utente deve solo ingranare e disinserire una volta la retromarcia allo
scopo di passare alla pagina successiva. Se il valore non & corretto, &€ necessario premere ripetutamente il pulsante, per un numero di volte
corrispondente a quello indicato nella riga "a” della tabella - Regolazione del paraurti posteriore. Dopo ogni volta che si preme il pulsante, per
mezzo di un determinato numero di "beep” emessi dal dispositivo di segnalazione acustica posteriore, il sistema indica il valore attualmente
memorizzato: 1 "beep” proveniente dal dispositivo di segnalazione acustica posteriore = il valore impostato & 1 (X1=1), 3 "beep” = il valore
impostato & 3, .... Non appena il valore & stato immesso correttamente nella memoria del sistema, ingranare e disinserire una volta la retromarcia:
il sistema memorizza automaticamente questo valore e passa alla pagina successiva. In alternativa disattivare I'accensione ed uscire dal menu di
setup.

Pagina 3: Regolazione del paraurti anteriore

Per quanto riguarda questo menu vale, in modo analogo, la descrizione di cui sopra. Lutente dovra dunque comparare il valore X2 con il valore nella
riga ,b“ della tabella — Regolazione per il paraurti anteriore.

Pagina 4: Regolazione cello sensibilitd posteriore

Per quanto riguarda questo menu vale, in modo analogo, la descrizione di cui sopra. Lutente dovra dunque comparare il valore X3 con il valore nella
riga ,c“ della tabella — Regolazione per la trazione posteriore.

Pagina 5: Regolazione cello sensibilitdo anteriore

Per quanto riguarda questo menu vale, in modo analogo, la descrizione di cui sopra. Lutente dovra dunque comparare il valore X4 con il valore nella
riga ,d“ della tabella — Regolazione per la trazione anteriore.

Pagina 6: Indicazione di disfunzioni del sistema

Questa pagina del menu fornisce indicazioni in relazione ad eventuali disfunzioni del sistema. Il sistema emette in primo luogo 6 forti "beep”
provenienti dai dispositivi di segnalazione acustica anteriore e posteriore, allo scopo di segnalare che il menu 6 & attivo. In presenza di disfunzioni i
dispositivi di segnalazione acustica anteriore e posteriore emettono uno o piu "beep”, in corrispondenza della seguente descrizione:

1 beep* Disfunzione presso il paraurti posteriore (dispositivo di segnalazione acustica danneggiato o
»0eep collegato erroneamente, rottura del cavo, ...)

2 beep® Disfunzione presso il paraurti anteriore (dispositivo di segnalazione acustica danneggiato o
»0eep collegato erroneamente, rottura del cavo, ...)

3 ,beep” Disfunzione all'interno del’ECU (dispositivo di comando elettronico) - (hardware oppure software)

4 beep” Disfunzione del sensore (sensore danneggiato o collegato erroneamente, rottura del cavo, ...)

L'utente puo provocare la ripetizione delle segnalazioni acustiche premendo nuovamente il pulsante dopo la lettura delle indicazioni.

In presenza di una disfunzione del sensore I'utente puo passare alla pagina successiva per ulteriori informazioni, ingranando e disinserendo la
retromarcia. In alternativa & possibile disattivare I'accensione ed uscire dal menu di setup.

Pagina 7: Indicazione di disfunzioni del sensore

Quando il sistema rileva una disfunzione del sensore (4 ,beep“ emessi dal lato anteriore), questa pagina del menu indica presso quale sensore si &
verificata la disfunzione.

In primo luogo i dispositivi di segnalazione acustica anteriore e posteriore emettono 7 forti ,beep” allo scopo di segnalare che il sistema & passato
alla pagina 7 del menu.

A seconda del sensore presso il quale si & verificata la disfunzione, il sistema emette uno o piu "beep” in corrispondenza della seguente
descrizione:

1,beep” Dispositivo di segnalazione acustica posteriore Disfunzione al sensore posteriore 1
2 ,beep” Dispositivo di segnalazione acustica posteriore Disfunzione al sensore posteriore 2
5 ,beep® Dispositivo di segnalazione acustica posteriore Disfunzione al sensore posteriore 3
6 ,beep” Dispositivo di segnalazione acustica posteriore Disfunzione al sensore posteriore 4
1 ,beep” Dispositivo di segnalazione acustica anteriore Disfunzione al sensore anteriore 1
2 ,beep” Dispositivo di segnalazione acustica anteriore Disfunzione al sensore anteriore 2
5 ,beep* Dispositivo di segnalazione acustica anteriore Disfunzione al sensore anteriore 3
6 ,beep” Dispositivo di segnalazione acustica anteriore Disfunzione al sensore anteriore 4

Lutente puo provocare la ripetizione delle segnalazioni acustiche premendo nuovamente il pulsante dopo la lettura delle indicazioni.

In alternativa & possibile ritornare alla pagina 1 del menu ingranando e disinserendo la retromarcia oppure uscire dal menu di setup disattivando
accensione.
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Programacao de Configuracao @

Objectivo

Esta funcao serve para configurar o sistema TPA800 para uma determinada viatura. O programa de instalagéo orienta o operador durante a
configuragéo através dos altifalantes dianteiro e traseiro.

Acesso ao menu de configuracao

Ligue o botéao de presséo ao cabo de configuracéo instalado na parte dianteira da viatura. Coloque a alavanca das mudancas em ponto morto
e prima o botéo de pressao durante 2 segundos. Os altifalantes dianteiro e traseiro emitem um sinal acustico (bip) longo e forte indicando que o
menu de configuracao esta activo.

Navegacao no menu de configuracao

O operador pode comegar agora a seleccionar as diferentes paginas do menu com a ajuda da alavanca das mudangas. Sempre que engatar e
desengatar a marcha-atrds 0 menu avanga uma pagina (se engatar e desengatar uma vez, é seleccionada a pagina 1; ao engatar/desengatar
pela segunda vez, surge a pagina 2, etc.). Os altifalantes dianteiro e traseiro emitem um ou mais bips fortes de acordo com a pagina do menu
actualmente activa: 1 bip = pagina 1 do menu, 2 bips = pagina 2 do menu, ... 5 bips = pagina 5 do menu. Assim que alcancar a pagina desejada, o
operador pode ajustar os parametros com o botéo de pressao.

Nota:

As paginas do menu e os parametros sao exibidos ciclicamente: depois de exibir a ultima pagina ou algarismo, o sistema volta a pagina inicial.

Sair do menu de configuracao

O operador pode desligar a ignicdo em qualquer altura e ligar novamente o botao de presséo a ficha correcta. Os ultimos valores introduzidos séao
guardados automaticamente.

Estrutura do menu
Pagina 1:indicacao dos parametros guardados

Esta pagina ndo requer qualquer intervengéo por parte do operador. O sistema indica quais os valores actualmente guardados em meméria: X1,
X2, X3 e X4.

Depois de engatar e desengatar a marcha-atras pela primeira vez, os altifalantes dianteiro e traseiro emitem um bip forte. Este som indica que o
operador se encontra na pagina 1 do menu.

Em seguida, sdo emitidos varios sinais acusticos pelo altifalante traseiro, depois pelo dianteiro, seguido novamente do traseiro e, por fim, do
dianteiro. O numero de bips corresponde aos valores X1, X2, X3 e X4 guardados na meméria ECU.

O significado dos bips é explicado na tabela seguinte:

Altifalante Altifalante
traseiro dianteiro
biiiip biiiip O sistema confirma que a pagina 1 do menu esta activa
1 seg.
bip
2 bips significam X1=2
bip
1 seg.
bip
bip 3 bips significam X2=3
bip
1 seg.
bip 1 bip significa X3=1
1 seg.
bip
2 bips significam X4=2
bip

Chegado este momento, o operador pode premir o botdo de pressao para visualizar novamente os valores X1, X2, X3 e X4 ou engatar e
desengatar uma vez a marcha-atras para passar a pagina seguinte.
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Pagina 2: Ajuste para o para-choques traseiro

Nesta pagina, o operador pode introduzir o valor correcto para a memoria e corrigir valores que estejam errados. Neste caso, € necessario atribuir
o valor ,,a“ da tabela ao valor X1 da memoaria do sistema.

Os altifalantes dianteiro e traseiro emitem 2 bips fortes; desta forma, o sistema confirma a mudanca para a pagina 2 do menu. O operador pode
efectuar novos ajustes.

Se o valor na meméria do sistema estiver correcto (X1=a), o operador sé precisa de engatar e desengatar uma vez a marcha-atras para passar

a pagina seguinte do menu. Se o valor estiver errado, o botao deve ser premido tantas vezes quantas as indicadas na linha ,a“ da tabela — ajuste
do para-choques traseiro. Sempre que o botéo for premido o altifalante traseiro emite um determinado nimero de bips correspondente ao valor
guardado no sistema: 1 bip do altifalante traseiro = o valor ajustado € 1 (X1=1), 3 bips = o valor ajustado é 3, .... Assim que o valor correcto estiver
guardado na memodria do sistema, engate/desengate uma vez a marcha-atras: o sistema guarda o valor automaticamente e passa para a pagina
seguinte; ou desligue a ignigao e abandone a configuragéo.

Pagina 3: Ajuste para o para-choques dianteiro

A este menu aplica-se o que foi descrito atras. O operador compara o valor X2 com o valor da linha ,b“ — Ajuste para o para-choques dianteiro — da
tabela.

Pagina 4: Ajuste para a traccao traseira
A este menu aplica-se o que foi descrito atras. O operador compara o valor X3 com o valor da linha ,c“ — Ajuste para a tracgao traseira — da tabela.
Pagina 5: Ajuste para a traccao dianteira

A este menu aplica-se o que foi descrito atras. O operador compara o valor X4 com o valor da linha ,d“ — Ajuste para a tracgao dianteira — da tabela.

Pagina 6: Indicacao de erros do sistema

Esta pagina do menu contém informagdes acerca de eventuais erros do sistema. Primeiro, o sistema emite 6 bips fortes através dos altifalantes
dianteiro e traseiro para assinalar que o menu 6 esta activo. Se existirem erros, os altifalantes dianteiro e traseiro emitem um ou mais bips, de
acordo com o seguinte esquema:

1 bip Falha no para-choques traseiro (altifalante danificado, ligagao incorrecta, ruptura de um cabo, ...)
2 bips Falha no para-choques dianteiro (altifalante danificado, ligagao incorrecta, ruptura de um cabo, ...)
3 bips Avaria no ECU (= aparelho de comando electrénico) (ao nivel do hardware ou software)

4 bips Avaria dos sensores (sensor danificado, ligagao incorrecta, ruptura de um cabo, ...)

O operador pode repetir as indicagdes acusticas premindo o botéo de presséo uma vez mais apos a leitura.

Em caso de avaria num sensor, o operador pode obter mais informacdes acedendo a pagina seguinte do menu, para o que devera engatar e
desengatar a marcha-atras. Caso contrario, pode desligar a ignicdo para abandonar a configuragao.

Pagina 7: Indicacao de avarias nos sensores
Se o sistema detectar uma avaria nos sensores (4 bips na pagina anterior), esta pagina do menu indica o sensor que esta avariado.
Primeiro, os altifalantes dianteiro e traseiro emitem 7 bips fortes para indicar que o sistema passou para a pagina 7 do menu.

Dependendo do sensor avariado, o sistema emite 1 ou mais bips de acordo com o seguinte esquema:

1 bip Altifalante traseiro Avaria no sensor 1 traseiro
2 bips Altifalante traseiro Avaria no sensor 2 traseiro
5 bips Altifalante traseiro Avaria no sensor 3 traseiro
6 bips Altifalante traseiro Avaria no sensor 4 traseiro
1 bip Altifalante dianteiro Avaria no sensor 1 dianteiro
2 bips Altifalante dianteiro Avaria no sensor 2 dianteiro
5 bips Altifalante dianteiro Avaria no sensor 3 dianteiro
6 bips Altifalante dianteiro Avaria no sensor 4 dianteiro

O operador pode repetir as indicagdes acusticas premindo o botéo de pressao uma vez mais apos a leitura.

Caso contrario, pode engatar e desengatar a marcha-atras para voltar a pagina 1 do menu ou desligar a ignicdo para abandonar a configuragao.
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Setup-programmering @

Doel

Met de setup-functie wordt het TPA800-systeem voor een bepaald voertuig geconfigureerd. Het installatieprogramma leidt de bediener via de
zoemers voor en achter door de configuratie.

Toegang tot het setup-menu

Verbind de drukknop met de setup-kabel die véor in het voertuig is geinstalleerd. Schakelhendel in neutrale stand schakelen en de drukknop 2
seconden lang indrukken. Er klinkt een harde, lange pieptoon uit de zoemers voor en achter die aangeeft dat het setup-menu actief is.

Navigeren in het setup-menu

Nu kan de bediener de afzonderlijke pagina’s van het menu met behulp van de schakelhendel uitkiezen. Bij elke keer dat in en uit de
achteruitversnelling geschakeld wordt, bladert het menu een pagina verder (door één keer schakelen in en uit de achteruitversnelling wordt pagina
1 uitgekozen; bij twee keer schakelen verschijnt pagina 2 enz.). Afhankelijk van de op dit moment actieve menupagina klinken uit de zoemers voor
en achter één of meerdere harde pieptonen: 1 pieptoon = menupagina 1, 2 pieptonen = menupagina 2, ... 5 pieptonen = menupagina 5. Zodra de
gewenste pagina actief is, kan de bediener de parameters met de drukknop instellen.

Opmerking:

De menupagina’s en parameters verschijnen cyclisch: na invoer van de laatste pagina of het laatste cijfer verschijnt weer de eerste pagina of het
eerste cijfer.

Setup-Menu beéindigen

De bediener kan op elk gewenst moment de ontsteking uitschakelen en de drukknop weer op de juiste stekker aansluiten. De als laatste ingevoerde
waarden worden automatisch opgeslagen.

Structuur van het menu
Pagina 1: weergave van de opgeslagen parameters

Deze pagina vereist geen actie van de bediener. Het systeem geeft hier de op dat moment in het systeem opgeslagen waarden X1, X2, X3 en X4
weer.

Na het eerste schakelen in en uit de achteruitversnelling klinkt er van de zoemers voor en achter een harde pieptoon. Daarmee wordt aangegeven
dat de bediener zich op de menupagina 1 bevindt.

Vervolgens klinken er meerdere pieptonen van de zoemer achter, dan van de zoemer voor, dan weer van de zoemer achter en vervolgens van de
zoemer voor. Het aantal pieptonen stemt overeen met de in het ECU-geheugen opgeslagen waarden X1, X2, X3 en X4.

In de onderstaande tabel wordt de betekenis van de pieptonen toegelicht:

Zoemer achter | Zoemer voor
Piiiiep Piiiiep Het systeem bevestigt dat menupagina 1 actief is
1 sec.
Piep
2 pieptonen betekenen X1=2
Piep
1 sec.
Piep
Piep 3 pieptonen betekenen X2=3
Piep
1 sec.
Piep 1 pieptoon betekent X3=1
1 sec.
Piep
2 pieptonen betekenen X4=2
Piep

Op dit punt kan de bediener de drukknop indrukken om opnieuw de waarden X1, X2, X3 en X4 te laten weergeven of een keer in en uit de
achteruitversnelling schakelen om naar de volgende pagina te gaan.
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Pagina 2: Instelling voor de achterbumper

De bediener kan hier de juiste waarde voor het geheugen invoeren en verkeerde waarden corrigeren. Daarbij moet in het systeemgeheugen als X1-
waarde de desbetreffende “a”-waarde zoals vermeld in de tabel worden ingevoerd.

Uit de zoemers voor en achter klinken twee harde pieptonen; het systeem geeft daarmee aan dat het naar menupagina 2 is overgeschakeld. Nu kan
de bediener verdere instellingen verrichten.

Als de waarde in het systeemgeheugen juist (X1=a) is, hoeft de bediener alleen maar een keer in en uit de achteruitversnelling te schakelen om
naar de volgende menupagina te gaan. Is de waarde niet juist, dan moet de drukknop zo vaak worden ingedrukt als in de tabelregel “a” — Instelling
van de achterbumper — staat vermeld. Na elk indrukken van de drukknop geeft het systeem door een bepaald aantal pieptonen van de zoemer
achter de in het systeem opgeslagen waarde weer: 1 pieptoon van de zoemer achter = de ingestelde waarde is 1 (X1=1), 3 pieptonen = de
ingestelde waarde is 3, .... Zodra de waarde in het systeemgeheugen juist is, één keer in en uit de achteruitversnelling schakelen: het systeem slaat
de waarde automatisch op en gaat naar de volgende pagina. Of de ontsteking uitschakelen en de setup beéindigen.

Pagina 3: Instelling voor de voorbumper

Voor dit menu geldt de bovengenoemde beschrijving op analoge wijze. De bediener vergelijkt de X2-waarde met de waarde in regel “b” - Instelling
voor de voorbumper - in de tabel.

Pagina 4: Instelling voor de achterwielaandrijving

Voor dit menu geldt de bovengenoemde beschrijving op analoge wijze. De bediener vergelijkt de X3-waarde met de waarde in regel “c” - Instelling
voor de achterwielaandrijving - in de tabel.

Pagina 5: Instelling voor de voorwielaandrijving

Voor dit menu geldt de bovengenoemde beschrijving op analoge wijze. De bediener vergelijkt de X4-waarde met de waarde in regel “d” - Instelling
voor de voorwielaandrijving - in de tabel.

Pagina 6: Weergave van systeemfouten

Deze menupagina geeft informatie over eventuele systeemfouten. Het systeem geeft eerst 6 harde pieptonen via de zoemers voor en achter af om
aan te geven dat menu 6 actief is. Als er fouten optreden klinken van de zoemers voor en achter één of meerdere pieptonen als volgt:

1 pieptoon Fout van de achterbumper (zoemer beschadigd, verkeerd aangesloten, kabelbreuk, ...)
2 pieptonen Fout van de voorbumper (zoemer beschadigd, verkeerd aangesloten, kabelbreuk, ...)
3 pieptonen Storing in de ECU (= het elektronische besturingsapparaat) (hardware of software)

4 pieptonen Sensorstoring (sensor beschadigd, verkeerd aangesloten, kabelbreuk, ...)

De bediener kan de akoestische weergaven herhalen door de drukknop na het uitlezen nog eens in te drukken.

Als er een sensorstoring optreedt, kan de bediener door in- en uitschakelen van de achteruitversnelling voor meer informatie naar de volgende
menupagina gaan. Anders kan hij voor het beéindigen van de setup de ontsteking uitschakelen.

Pagina 7: Weergave van sensorstoringen

Als het systeem een sensorstoring constateert (4 pieptonen bij de vorige pagina), geeft deze menupagina aan, op welke sensor een storing
optreedt.

Eerst geven de zoemers voor en achter 7 harde pieptonen af om aan te geven dat het systeem naar de menupagina 7 is gegaan.

Afhankelijk van op welke sensor een storing optreedt, geeft het systeeem één of meerdere pieptonen als volgt af:

1 pieptoon Zoemer achter Storing op de sensor 1 achter
2 pieptonen Zoemer achter Storing op de sensor 2 achter
5 pieptonen Zoemer achter Storing op de sensor 3 achter
6 pieptonen Zoemer achter Storing op de sensor 4 achter
1 pieptoon Zoemer voor Storing op de sensor 1 voor
2 pieptonen Zoemer voor Storing op de sensor 2 voor
5 pieptonen Zoemer voor Storing op de sensor 3 voor
6 pieptonen Zoemer voor Storing op de sensor 4 voor

De bediener kan de akoestische weergaven herhalen door de drukknop na het uitiezen nog eens in te drukken.

Anders kan hij door in- en uitschakelen van de achteruitversnelling naar menupagina 1 terugkeren of voor het beéindigen van de setup de
ontsteking uitschakelen.
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Setup-programmering @

Formal

Med setup-funktionen konfigureres TPA800-systemet til et bestemt karetgj. Installationsprogrammet farer brugeren gennem konfigurationen via de
forreste og bagerste summere.

Adgang til setup-menuen

Forbind trykknappen med setup-kablet, der er installeret foran i keretgjet. Stil gearstangen pa N (neutral) og tryk pa trykknappen i 2 sekunder. Der
heres en hgj, lang biptone fra de forreste og bagerste summere, hvilket betyder, at setup-menuen er aktiv.

Navigering i setup-menuen

Nu kan brugeren veelge de enkelte sider i menuen vha. gearstangen. Hver gang der skiftes til og fra bakgear, springes en side videre i menuen
(med et skift til eller fra bakgearet veelges side 1; anden gang der skiftes, fremkommer side 2 osv.). Afhaengigt af den netop aktive menuside heres
en eller flere hgje biptoner fra de forreste og bagerste summere: 1 biptone = menuside 1, 2 biptoner = menuside 2, ... 5 biptoner = menuside 5. Sa
snart den gnskede side er aktiv, kan brugeren indstille parametrene med trykknappen.

Henvisning:

Menusiderne og parametrene fremkommer cyklisk: Sa snart den sidste side eller det sidste ciffer er indtastet, fremkommer den/det forste igen.

Setup-menuen forlades

Brugeren kan til enhver tid slukke teendingen og forbinde trykknappen til det rigtige stik igen. De sidst indtastede vaerdier gemmes automatisk.

Menuens struktur
Side 1: Angivelse af de gemte parametre
Denne side kreever ingen indsats fra brugerens side. Systemet viser her vaerdierne X1, X2, X3 og X4, der er gemt i systemet for tiden.

Forste gang der skiftes til eller fra bakgear, heres en hgj biptone fra de forreste og bagerste summere. Dermed vises det, at brugeren befinder sig
pa menuside 1.

Herefter hores flere biptoner fra den bagerste summer, s fra den forreste , sa igen fra den bagerste og til sidst fra den forreste summer. Antallet af
biptoner svarer til veerdierne X1, X2, X3 og X4, der er gemt i ECU-hukommelsen.

| den folgende tabel forklares de forskellige biptoner:

Bagerste Forreste summer
summer
Beep Beep Systemet bekreefter, at menuside 1 er aktiv
1 sek.
Beep
2 beeptoner betyder X1=2
Beep
1 sek.
Beep
Beep 3 beeptoner betyder X2=3
Beep
1 sek.
Beep 1 beeptone betyder X3=1
1 sek.
Beep
2 beeptoner betyder X4=2
Beep

Pa dette tidspunkt kan brugeren trykke pa trykknappen for at fa vist vaerdierne X1, X2, X3 og X4 igen eller for at skifte til eller fra bak-gear for at
springe til naeste side.

Side 2: Indstilling til bagerste kofanger

Her kan brugeren indtaste den rigtige veerdi for hukommelsen og korrigere forkerte veerdier. Den pageeldende ,a“-veerdi skal indtastes som
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X1-veerdi i systemhukommelsen iht. tabellen.

Fra de forreste og bagerste summere heres 2 hgje beeptoner; systemet ger dermed opmaerksom p4, at det har skiftet til menuside 2. Nu kan
brugeren foretage yderligere indstillinger.

Hvis veerdien er rigtig i systemhukommelsen (X1=a), behaver brugeren kun at skifte til og fra bakgear for at springe til den naeste menuside. Er
veerdien ikke korrekt, trykkes s ofte pa trykknappen, som angivet i tabellinjen ,a“ - indstilling til bagerste kofanger —. Hver gang der er blevet
trykket pa trykknappen, angiver systemet den veerdi, der er gemt i hukommelsen, i form af et bestemt antal biptoner fra den bagerste summer:

1 biptone fra den bagerste summer = den indstillede veerdi er 1 (X1=1), 3 biptoner = den indstillede veerdi er 3, .... Sa snart vaerdien er rigtig i
systemhukommelsen, skiftes til og fra bakgear en gang: Systemet gemmer automatisk veerdien og skifter til neeste side. Eller taendingen slukkes og
setup forlades.

Side 3: Indstilling til forreste kofanger

Til denne menu geelder ovennaevnte beskrivelse analogt. Brugeren sammenligner X2-vaerdien med veerdien i linje ,.b“ — indstilling til forreste
kofanger —i tabellen.

Side 4: Indstilling til baghjulstraek

Til denne menu geelder ovennaevnte beskrivelse analogt. Brugeren sammenligner X3-veerdien med veerdien i linje ,¢* — indstilling til baghjulstraek — i
tabellen.

Side 5: Indstilling til fronthjulstraek

Til denne menu geelder ovennaevnte beskrivelse analogt. Brugeren sammenligner X4-veerdien med veerdien i linje ,,d“ — indstilling til fronthjulstraek
—itabellen.

Side 6: Visning af systemfejl

Denne menuside informerer om evt. systemfejl. Systemet udsender forst 6 hgje biptoner via de forreste og bagerste summere for at vise, at menu 6
er aktiv. Opstar der fejl, hares en eller flere biptoner fra de forreste og bagerste summere; disse lyder som folger:

1 biptone Fejl pa den bagerste kofanger (summer beskadiget, tilsluttet forkert, kabelbrud, ...)
2 biptoner Fejl pa den forreste kofanger (summer beskadiget, tilsluttet forkert, kabelbrud, ...)
3 biptoner Fejl i ECU (=i den elektroniske styreenhed) (hardware eller software)

4 biptoner Sensorfejl (sensor beskadiget, tilsluttet forkert, kabelbrud, ...)

Brugeren kan gentage de akustiske visninger ved at betjene trykknappen en gang til efter udleesningen.

Hvis der er en sensorfejl, kan brugeren skifte til naeste menuside for at fa flere informationer, dette geres ved at teende og slukke for bakgear. Ellers
kan setup forlades ved at slukke for teendingen.

Side 7:Visning af sensorfejl
Hvis systemet konstaterer en sensorfejl (4 biptoner ved den tidligere side), viser denne menuside, pa hvilken sensor der er en fejl.
Forst udsender de forreste og bagerste summere 7 hgje biptoner for at vise, at systemet er skiftet til menuside 7.

Systemet udsender 1 eller flere biptoner afhaengigt af, pa hvilken sensor fejlen er:

1 biptone Bagerste summer Fejl pa bagerste sensor 1
2 biptoner Bagerste summer Fejl pa bagerste sensor 2
5 biptoner Bagerste summer Fejl p& bagerste sensor 3
6 biptoner Bagerste summer Fejl pa bagerste sensor 4
1 biptone Forreste summer Fejl pa forreste sensor 1
2 biptoner Forreste summer Fejl pa forreste sensor 2
5 biptoner Forreste summer Fejl pa forreste sensor 3
6 biptoner Forreste summer Fejl pa forreste sensor 4

Brugeren kan gentage de akustiske visninger ved at betjene trykknappen en gang til efter udlaesningen.

Ellers kan brugeren vende tilbage til menuside 1 ved at teende og slukke for bakgear eller slukke for taendingen for at forlade setup.
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Setup programmering @

Formal

Med Setup funksjonen blir TPA800 systemet for et bestemt kjoretay konfigurert. Installasjonsprogrammet leder betjeneren via summeren framme og
bak igjennom konfigurasjonen.

Tilgang til Setup menyen

Forbinde trykknappen med Setup kabelen som er installert framme i kjoretoyet. Girspaken settes i ngytral stilling og trykknappen trykkes i 2
sekunder. Det hgres en lang pipelyd fra summerne framme og bak og dette viser s at Setup menyen er aktivert.

Navigere i Setup menyen

Betjeneren kan sa velge ut de forskjellige sidene pa menyen ved hjelp av girspaken. Nar reversgiret blir koplet inn og ut, blar menyen en side videre
(ved & kople en gang enten inn eller ut av reversgiret, blir side 1 valgt; ved neste giring vises side 2 osv.). Alt etter den menysiden som er aktiv

for ayeblikket, kan det hares en eller flere haye pipelyder fra summerne framme og bak: 1 pipelyd = menyside 1, 2 pipelyder = menyside 2, ... 5
pipelyder = menyside 5. Sa snart den enskede siden er aktiv, kan betjeneren innstille parameterne med trykknappen.

Henvisning:

Menysidene og parameterne blir vist syklisk: etter oppkalling av den siste siden eller siffer vises den forste igjen.

Forlating av Setup menyen

Betjeneren kan nar som helst sla av tenningen og tilkople trykknappen til den riktige kontakten igjen. Den verdien som ble sist inntastet, blir
automatisk lagret.

Strukturen til menyen
Side 1: Angivelse av de lagrede parameterne
Denne siden krever ingen aksjon fra betjenerens side. Systemet avgir her de verdiene X1, X2, X3 og X4 som aktuelt er lagret i systemet.

Etter forste kopling inn og ut av reversgiret, hares en hoy pipelyd fra summerne framme og bak. Dette betyr at betjeneren befinner seg pa
menyside 1.

Deretter hores flere pipelyder fra summeren bak, deretter fra summeren framme, deretter igjen fra summeren bak og til slutt fra summeren framme.
Antallet pipelyder tilsvarer de verdiene X1, X2, X3 og X4 som er lagt inn i ECU minnet.

| den folgende tabellen blir betydningen av pipelydene forklart:

Summeren bak | Summeren framme
piiiip piiiip Systemet bekrefter at menyside 1 er aktiv
1 sek.
pip
) 2 pipelyder betyr X1=2
pip
1 sek.
pip
pip 3 pipelyder betyr X2=3
pip
1 sek.
pip 1 pipelyd betyr X3=1
1 sek.
pip
) 2 pipelyder betyr X4=2
pip

Pa dette tidspunktet kan betjeneren trykke pa trykknappen for & f& angitt verdiene X1, X2, X3 og X4 pa nytt eller kople en gang inn og ut av
reversgiret, for & ga videre til neste side.

Side 2: Innstilling for statfangeren bak

Betjeneren kan her oppgi den riktige verdien for lagringen og korrigere de feile verdiene. | systemlageret méa den respektive "a” verdien i henhold til
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tabellen oppgis som X1 verdi.

Fra summeren framme og bak heres 2 haye pipelyder; systemet viser da at det har skiftet om til menyside 2. N& kan betjeneren foreta videre
innstillinger.

Dersom verdien i systemlageret er riktig (X1=a), trenger betjeneren kun & kople reversgiret inn og ut en gang, for & s& komme til neste menyside.
Dersom verdien ikke er korrekt, ma trykknappen trykkes sé ofte som det er angitt i tabellinjen ,a“ - "Innstilling for stetfangeren bak”-. Etter hver
betjening av trykknappen, angir systemet den verdien som er lagret i systemet med et bestemt antall pipelyder fra summeren bak: 1 pipelyd fra
summeren bak = den innstilte verdien er 1 (X1=1), 3 pipelyder = den innstilte verdien er 3, .... Sa snart verdien er riktig i systemlageret, koples
reversgiret inn og ut en gang: Systemet lagrer verdien automatisk og skifter til neste side. Eller sl& av tenningen og forlat Setup.

Side 3: Innstilling for stotfangeren framme

For denne menyen gjelder den ovennevnte beskrivelsen analog. Betjeneren sammenligner X2 verdien med verdien i linje ,b“ - Innstilling for
stotfangeren framme - i tabellen.

Side 4: Innstilling for bakhjulsdrift

For denne menyen gjelder den ovennevnte beskrivelsen analog. Betjeneren sammenligner X3 verdien med verdien av linje ,c* — Innstilling for
bakhjulsdrift — i tabellen.

Side 5: Innstilling for framhjulsdrift

For denne menyen gjelder den ovennevnte beskrivelsen analog. Betjeneren sammenligner X4 verdien med verdien i linje ,d“ — Innstilling for
framhjulsdrift — i tabellen.

Side 6: Visning av systemfeil

Denne menysiden informerer om mulige systemfeil. Systemet gir forst fra seg 6 heye pipelyder via summerne framme og bak, for & melde at meny 6
er aktiv. Dersom det foreligger feil, heores det fra summerne framme og bak en eller flere pipelyder som felger:

1 Pipelyd Feil ved stotfangeren bak (summeren er skadet, feilt tilkoplet, kabelbrudd, ...)

2 Pipelyder Feil ved stgtfangeren framme (summeren er skadet, feilt tilkoplet, kabelbrudd, ...)
3 Pipelyder Feil i ECU (= elektronisk styreapparat) (maskin- eller programvare)

4 Pipelyder Sensorfeil (Sensor er skadet, feilt tilkoplet, kabelbrudd, ...)

Betjeneren kan gjenta de akustiske indikasjonene ved a betjene trykknappen en gang til etter sgkingen.

Dersom det foreligger en feil pa sensor, kan betjeneren ved & kople inn og ut reversgiret veksle til neste menyside for & fa videre informasjon. Ellers
kan han sla av tenningen for & forlate Setup.

Side 7:Visning av sensorfeil
Dersom systemet har slatt fast en feil pa sensor (4 pipelyder pa forrige side), blir det p4 denne menysiden vist ved hvilken sensor feilen er oppstatt.
Farst gir summerne framme og bak fra seg 7 hoye pipelyder, for & vise at systemet er skiftet om til menyside 7.

Alt etter ved hvilken sensor feilen ligger, gir systemet fra seg 1 eller flere pipelyder som felger:

1 Pipelyd Summeren bak Feil pa sensor 1 bak
2 Pipelyder Summeren bak Feil pa sensor 2 bak
5 Pipelyder Summeren bak Feil pa sensor 3 bak
6 Pipelyder Summeren bak Feil pa sensor 4 bak
1 Pipelyd Summeren framme Feil pa sensor 1 framme
2 Pipelyder Summeren framme Feil pa sensor 2 framme
5 Pipelyder Summeren framme Feil pa sensor 3 framme
6 Pipelyder Summeren framme Feil pa sensor 4 framme

Betjeneren kan gjenta de akustiske indikasjonene ved a betjene trykknappen en gang til etter sekingen.

Ellers kan han vende tilbake til menyside 1 ved & kople inn og ut reversgiret, eller han kan sla av tenningen for a forlate Setup.
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Setup-programmering @

Andamal

Med setup-funktionen konfigureras TPA800-systemet for ett visst fordon. Installationsprogrammet leder installatéren genom konfigurationen med
hjalp av de framre och bakre summersignalerna.

Atkomst av setup-menyn

Forbind tryckknappen med setup-kabeln, som &r monterad framtill i fordonet. Stall kopplingsspaken i neutrallage och tryck pa tryckknappen i 2
sekunder. En hdg, lang ljudsignal fran den frdmre och bakre summern indikerar att setup-menyn &r aktiverad.

Navigering i setup-menyn

Nu kan installatéren vélja de enskilda sidorna i menyn med hjalp av kopplingsspaken. Varje véaxling till och fran backvaxeln gér att menyn gar vidare
till nasta sida (genom att vaxla till och fran en gang visas sida 1; vid nasta vaxling visas sidan 2 osv). Beroende pa vilken menysida som éar aktiverad
ljuder en eller flera signaler fran den framre och bakre summern: 1 signal = menysida 1, 2 signaler = menysida 2, ... 5 signaler = menysida 5. Sa
snart dnskad sida ar aktiverad kan installatéren stélla in parametrarna med tryckknappen.

Information:

Menysidorna och parametrarna visas cykliskt: Efter att den sista sidan eller siffran har visats, visas den férsta.

Lamna setup-menyn

Installatéren kan nar som helst sla fran tandningen och ater ansluta tryckknappen till ratt stickkontakt. De sist angivna vardena sparas automatiskt.

Menyns struktur
Sida 1: Angivelse av sparade varden
Denna sida kraver ingen atgard av installatéren. Systemet visar de for narvarande i systemet sparade vardena X1, X2, X3 och X4.

Efter den forsta vaxlingen till och fran backvaxeln ljuder en hdg akustisk signal fran den framre och bakre summern. Med detta indikeras att
installatéren befinner sig pa menysida 1.

Darefter ljuder flera signaler fran den bakre summern, déarefter fran den framre, dérefter fran den bakre och till slut fran den framre summern. Antalet
ljudsignaler motsvarar de i ECU-minnet sparade vardena X1, X2, X3 och X4.

| féljande tabell férklaras ljudsignalernas betydelse:

Bakre summern | Framre summern
Piiiip Piiiip Systemet bekraftar att menysida 1 &r aktiverad
1 sek
Pip
2 pip betyder X1=2
Pip
1 sek
Pip
Pip 3 pip betyder X2=3
Pip
1 sek
Pip 1 pip betyder X3=1
1 sek
Pip
2 pip betyder X4=2
Pip

Vid detta tillfélle kan installatéren trycka pa tryckknappen for att vardena X1, X2, X3 for att X4 ska visas pa nytt eller véxla till och fran backvaxeln for
att ga till nasta sida.

Sida 2: Instéllning bakre stétfangaren

Har ar det mdjligt att ange korrekt véarde i minnet och korrigera felaktiga varden. X1-vardet ska matas in som respektive ,a“-varde enligt tabellen.
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Fran den framre och bakre summern hérs 2 hdga signaler; systemet visar att det har gatt till menysida 2. Nu kan installatéren utfora fortsatta
instéllningar.

Om vardet i systemminnet ar korrekt (X1=a) behdver installatdren bara véaxla till och fran backvaxeln for att komma till nasta sida. Om véardet inte

ar korrekt ska tryckknappen tryckas ned s& manga ganger, som angivits i tabellrad ,,a“ - instalining bakre stétfangaren. Efter varje tryckning anger
systemet det sparade vardet med ett visst antal ljudsignaler fran den bakre summern: 1 signal frdn den bakre summern = &r 1 (X1=1), 3 ljudsignaler
= det installda vardet &r 3, .... Véxla en gang till och fran backvaxeln, s& snart vardet i systemminnet &r korrekt: Systemet sparar automatiskt vardet
och gar till nasta sida. Eller koppla fran tdndningen och ga ur setup.

Sida 3: Instéllning framre stétfangaren

For denna meny galler analogt ovanstaende beskrivning. Installatéren jamfor X2-vardet med vardet i rad ,b“- instéllning framre stotfangaren - i
tabellen.

Sida 4: Instéllning for bakhjulsdrift
For denna meny galler analogt ovanstadende beskrivning. Installatéren jamfor X3-vardet med véardet i rad ,¢* — installning vid bakhjulsdrift — i tabellen.
Sida 5: Instéllning for framhjulsdrift

For denna meny galler analogt ovanstadende beskrivning. Installatéren jamfor X4-vardet med vardet i rad ,,d“ — instéllning vid framhjulsdrift — i
tabellen.

Sida 6: Indikation av systemfel

Denna menysida informerar om eventuella systemfel. Systemet avger forst 6 ljudsignaler med hég ljudvolym genom den framre och bakre summer
for att visa att meny 6 ar aktiverad. Vid fel ljuder den framre och bakre summern en eller flera ljudsignaler enligt féljande:

1 pip Fel bakre stétfangaren (summern felaktigt ansluten, kabelbrott, ...)
2 pip Fel framre stétfangaren (summern felaktigt ansluten, kabelbrott, ...)
3 pip Fel i ECU (den elektroniska styrningen) (hardvara eller mjukvara)

4 pip Sensorfel (sensorn skadad, felaktig anslutning, kabelbrott, ...)

Installatéren kan upprepa de akustiska signalerna genom att en gang till trycka pa tryckknappen .

Om det foreligger en sensorstorning kan installatéren ga till nasta sida genom att vaxla till och fran backvaxeln for att f& mer information. | annat fall
kan tdndningen slas fran for att ga ur menyn.

Sida 7: Indikering av sensorfel
Om systemet upptacker ett sensorfel (4 ljudsignaler pa féregaende sida), visar menysidan vilken sensor som ar felaktig.
Forst avger den framre och bakre summern 7 hdga ljudsignaler for att visa att systemet har gatt till menysida 7.

Beroende pa vilken sensor som det ar fel pa, avger system 1 eller flera ljudsignaler enligt féljande:

1 pip Bakre summern Fel pa bakre sensor 1
2 pip Bakre summern Fel pa bakre sensor 2
5 pip Bakre summern Fel pa bakre sensor 3
6 pip Bakre summern Fel pa bakre sensor 4
1 pip Frdmre summern Fel pa framre sensor 1
2 pip Framre summern Fel pa framre sensor 2
5 pip Framre summern Fel pa framre sensor 3
6 pip Frdmre summern Fel pa framre sensor 4

Installatéren kan upprepa de akustiska signalerna genom att en gang till trycka pa tryckknappen .

| annat fall kan anvandaren ga tillbaka till menysida 1 genom att véxla till och fran backvaxeln eller att Iamna setup genom att sla fran tdndningen.
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Asetusten ohjelmointi G

Tarkoitus

Asetustoiminnolla konfiguroidaan TPA800-jarjestelma tiettyyn ajoneuvoon. Asennusohjelma ohjaa kayttajaa etu- ja takasummerin kautta
konfiguraation l&pi.

Asetusvalikon aloitus

Yhdista painonappi asetuskaapeliin, joka on asennettu ajoneuvon etuosaan. Kytke kytkin neutraaliasentoon ja paina painonappia 2 sekunnin ajan.
Etu- ja takasummerista kuuluu kova, pitka piip-aani osoituksena siitd, ettéd asetusvalikko on aktiivinen.

Asetusvalikossa navigointi

Nyt kéyttaja voi valita valikon yksittaisia sivuja kytkinvivulla. Jokainen kytkentd peruutusvaihteelle ja siita pois vie valikossa sivun eteenpdin
(kytkemalla kerran peruutusvaihteelle ja siita pois valitsee sivun 1; toisella kytkennalla tulee sivu 2 jne.). Juuri aktiivisen valikon sivun mukaisesti
etu- ja takasummerista kuuluu joko yksi tai useampia kuuluvia piip-&danié: 1 piip-aéni = valikon sivu 1, 2 piip-d4anta = valikon sivu 2, ... 5 piip-danta =
valikon sivu 5. Heti kun haluttu sivu on aktiivinen, voi kdyttaja asettaa parametrit painonapilla.

Ohje:

Valikon sivut ja parametrit nakyvat jaksoittain: kun viimeinen sivu tai merkki on syétetty, tulee taas ensimmainen nakyviin.

Asetusvalikosta poistuminen

Kéayttaja voi kytkea sytytyksen pois paalta milloin tahansa ja kytke& painonapin oikeaan pistotulppaan. Viimeksi syétetyt arvot tallentuvat
automaattisesti.

Valikon rakenne
Sivu 1: Syétettyjen parametrien naytté
Talla sivulla ei kayttajan tarvitse tehda mitdan. Jarjestelmé antaa téssa jarjestelmaan nyt tallennetut arvot X1, X2, X3 ja X4.

Kun ensimmaisen kerran on kytketty peruutusvaihteelle ja siita pois, kuuluu etu- ja takasummerista kova piip-aani. Silla osoitetaan, etta kayttaja on
valikon sivulla 1.

Sen jalkeen kuuluu useita piip-aania takasummerista, sitten etusummerista, sitten taas takasummerista ja lopuksi etusummerista. Piip-aénien
lukumaara vastaa ECU-muistiin tallennettuja arvoja X1, X2, X3 ja X4.

Seuraavassa taulukossa selitetédan piip-aanien merkitys:

Takasummeri Etusummeri
Piiiip Piiiip Jarjestelmé vahvistaa, etta valikon sivu 1 on aktiivinen
1s
Piip
2 piip-danta merkitsee X1=2
Piip
1s
Piip
Piip 3 piip-4énté merkitsee X2=3
Piip
1s
Piip 1 piip-adani merkitsee X3=1
1s
Piip
2 piip-danta merkitsee X4=2
Piip

Nyt kayttaja voi painaa painonapista ndhdékseen uudelleen arvot X1, X2, X3 ja X4 tai kytkeéa kerran peruutusvaihteelle ja takaisin paéastdkseen
seuraavalle sivulle.
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Sivu 2: Takapuskurin asetus

Kayttaja voi antaa tdssé muistiin oikean arvon ja korjata vaaréat arvot. Silloin annetaan jarjestelmén muistiin X1-arvoksi aina ,a“-arvo taulukon
mukaan.

Etu- ja takasummerista tulee 2 kovaa piip-aéantg; jarjestelma osoittaa, etté se on vaihtanut valikon sivulle 2. Nyt kdyttajé voi tehda liséa asetuksia.

Jos arvo jarjestelman muistissa (X1=a) on oikein, on kayttajan kytkettava yksinkertaisesti kerran peruutusvaihteelle ja siitd pois paastakseen
seuraavalle valikon sivulle. Ellei arvo ole oikein, on painonappia painettava niin usein kuin taulukon rivilla ,a“ — takapuskurin asetus — on ilmoitettu.
Aina kun painonappia painetaan, jarjestelma antaa tietylla maaralla piip-aania takasummerista jarjestelméan tallennetun arvon: 1 piip-aani
takasummerista = asetettu arvo on 1 (X1=1), 3 piip-aanta = asetettu arvo on 3, ... Heti kun arvon on oikein jarjestelman muistissa, kytketédan kerran
peruutusvaihteelle ja pois: Jarjestelma tallentaa arvon automaattisesti ja vaihtaa seuraavalle sivulle. Tai kytketdén sytytys pois paalté ja poistutaan
asetuksista.

Sivu 3: Etupuskurin asetus

Téassa valikossa patee ylla mainittu kuvaus vastaavasti. Kayttaja vertaa X2-arvoa arvoon rivilla ,b“ — etupuskurin asetus - taulukossa.

Sivu 4: Takavetoisen auton kaytté

Té&ssé valikossa patee ylla mainittu kuvaus vastaavasti. Kayttaja vertaa X3-arvoa arvoon rivilld ,,c* — asetus takavetoiselle autolle — taulukossa.
Sivu 5: Etuvetoisen auton asetus

Téssa valikossa pétee ylla mainittu kuvaus vastaavasti. Kayttaja vertaa X4-arvoa arvoon rivilla ,,d“ — asetus etuvetoiselle autolle — taulukossa.

Sivu 6: Jarjestelmévirheiden néaytté

Tama valikon sivu antaa tietoja mahdollisista jérjestelméavirheista. Jarjestelma antaa ensiksin 6 kovaa piip-aénta etu- ja takasummerista
nayttadkseen, etta valikko 6 on aktiivinen. Jos virheité esiintyy, tulee etu- ja takasummerista yksi tai useampia piip-aénié seuraavasti:

1 piip-aani Vikaa takapuskurissa (summeri vahingoittunut, vaarin kytketty, kaapeli rikki, ...)
2 piip-aanta Vikaa etupuskurissa (summeri vahingoittunut, vaarin kytketty, kaapeli rikki, ...)
3 piip-dénta Hairio ECU:ssa (= elektronisen ohjauslaitteen hairid) (laitteet tai ohjelma)

4 piip-danta Anturihairié (anturi viallinen, vaarin kytketty, kaapeli rikki, ...)

Kéayttaja voi toistaa akustiset ndytét painamalla painonappia arvon lukemisen jalkeen uudelleen.

Jos on anturivika, voi kayttaja vaihtaa seuraavalle valikon sivulle kytkemalla peruutusvaihteen péélle ja pois saada liséa informaatiota. Muussa
tapauksessa han voi kytke& pois sytytyksen ja poistua asetuksista.

Sivu 7: Anturihéiriéiden néaytto
Jos jarjestelmé havaitsee anturihairion (4 piip-aanta edelliselld sivulla), tdma valikon sivu nayttaa, missé anturissa hairié on.
Ensin etu- ja takasummeri antavat 7 kovaa piip-aénté osoittaakseen, etté jarjestelma on vaihtanut valikon sivulle 7.

Sen mukaan, missa anturissa hairié on, antaa jarjestelma 1 tai useampia piip-aania seuraavasti:

1 piip-aani Takasummeri Hairi6 taka-anturissa 1
2 piip-danta Takasummeri Hairid taka-anturissa 2
5 piip-aéanta Takasummeri Hairi6 taka-anturissa 3
6 piip-aanta Takasummeri Hairi6 taka-anturissa 4
1 piip-aani Etusummeri Hairié etuanturissa 1
2 piip-danté Etusummeri Hairi6 etuanturissa 2
5 piip-aanta Etusummeri Hairi6 etuanturissa 3
6 piip-4anta Etusummeri Hairié etuanturissa 4

Kayttaja voi toistaa akustiset naytét painamalla painonappia arvon lukemisen jalkeen uudelleen.

Muussa tapauksessa hén voi palata valikon sivulle kytkemalla peruutusvaihteen paélle ja pois tai poistua asetuksista kytkemalla sytytyksen pois
paalta.
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Programovani Setupu @

Ucel
Funkci Setup (nastaveni) se systém TPA800 nastavi pro urcité vozidlo. Instalacni program provede obsluhujiciho konfiguraci pomoci pfednich a
zadnich bzu¢aka.

Pristup k menu Setup

Spoijte tladitko s kabelem Setup, ktery je instalovany vpfedu ve vozidle. Radici paku zafad'te do neutralni polohy a podrzte tladitko stisknuté 2
sekundy. Z pfedniho a zadniho bzu¢aku zazni hlasité, dlouhé pipnuti, které indikuje aktivni menu Setup.

Pohyb v menu Setup

Nyni maze obsluhuijici zvolit jednotlivé stranky menu pomoci fadici paky. Kazdé zafazeni a vyfazeni rychlostniho stupné vzad zpUsobi pfechod o
stranku menu dale (jedinym zafazenim a vyrazenim rychlostniho stupné vzad se zvoli stranka 1; po druhém zafazeni/vyfazeni se objevi stranka 2
atd.). Podle pravé aktivni stranky menu zazni z pfednich a zadnich bzu¢aku jedno nebo vice hlasitych pipnuti: 1 pipnuti = stranka menu 1, 2 pipnuti
= stranka menu 2, ... 5 pipnuti = strdnka menu 5. Kdyz je aktivni poZzadovana stranka, mdze obsluhujici nastavit parametry tlacitkem.

Upozornéni:

Stranky menu a parametry se objevuiji cyklicky: po zadani posledni stranky nebo Cislice se opét objevi prvni stranka nebo &islice.

Opusténi menu Setup

Obsluhujici mGze kdykoliv vypnout zapalovani a pfipojit tlacitko opét ke spravné zastréce. Naposledy zadané hodnoty se ulozi automaticky.

Struktura menu
Stranka 1: Indikace ulozenych parametri
Tato stranka nevyzaduje od obsluhujiciho Zadnou ¢innost. Systém zde indikuje aktualni hodnoty X1, X2, X3 a X4, které jsou v systému ulozené.

Po prvnim zafazeni/vyfazeni rychlostniho stupné vzad zazni z pfedniho a zadniho bzu¢aku hlasité pipnuti. Tim se indikuje, Ze obsluhuijici je na 1.
strance menu.

Poté zazni nékolik pipnuti ze zadniho bzuéakd, pak z pfedniho bzu¢aku, pak opét ze zadniho a nakonec z predniho bzuéakl. Pocet pipnuti
odpovida hodnotam X1, X2, X3 a X4, ulozenym v paméti ECU.

V nasleduijici tabulce je vysvétlen vyznam pipnuti:

Zadni bzu¢ak Predni bzu¢ak
Piiip Piiip Systém potvrzuje, Ze je aktivni 1. stranka menu
1 sek.
Pip
2 pipnuti znamenaiji X1=2
Pip
1 sek.
Pip
Pip 3 pipnuti znamenaji X2=3
Pip
1 sek.
Pip 1 pipnuti znamena X3=1
1 sek.
Pip
2 pipnuti znamenaji X4=2
Pip

V tomto okamziku miize obsluhuijici stisknout tlacitko, aby si znovu nechal indikovat hodnoty X1, X2, X3 a X4 nebo jednou zafadi/vyfadi rychlostni
stupen vzad, aby pfeSel na dalsi stranku.

Stranka 2: Nastaveni pro zadni naraznik

Obsluhujici zde muze zadat spravnou hodnotu pro uloZzeni do paméti a opravit nespravné hodnoty. Pfitom se do paméti systému musi zadat jako
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hodnota X1 pfislusna hodnota “a” podle tabulky.
Z predniho a zadniho bzu¢aku zazni 2 hlasita pipnuti; systém indikuje pfechod na 2. stranku menu. Nyni mdze obsluhujici provést dalsi nastaveni.

Je-li hodnota v paméti systému spravna (X1=a), staci obsluhujicimu jednoduse jednou zafadit/vyfadit rychlostni stupen vzad, aby pfesel na dalsi
stranku menu. Neni-li hodnota spravna, musi se stisknout tlacitko tolikrat, kolikrat je uvedeno v fadce tabulky "a” — Nastaveni zadniho narazniku. Po
kazdém stisknuti tlacitka indikuje systém ur¢itym poctem pipnuti ze zadniho bzu¢aku uloZzenou hodnotu: 1 pipnuti ze zadniho bzu¢aku = nastavena
hodnota je 1 (X1=1), 3 pipnuti = nastavena hodnota je 3, .... Jakmile je hodnota v paméti systému spravna, jednou zafad'te/vyfadte rychlostni
stupen vzad: systém automaticky uloZi danou hodnotu a pfejde na dalsi stranku. Nebo vypnéte zapalovani a ukoncete Setup.

Stranka 3: Nastaveni pro predni naraznik

Pro toto menu plati obdobné vySe uvedeny popis. Obsluhujici porovnava hodnotu X2 s hodnotou v fadku “b” — Nastaveni pro pfedni naraznik - v
tabulce.

Stranka 4: Nastaveni pro zadni nahon.

Pro toto menu plati obdobné vy$e uvedeny popis. Obsluhujici porovnava hodnotu X3 s hodnotou v fadku “c” — Nastaveni pro zadni ndhon - v
tabulce.

Stranka 5: Nastaveni pro pfedni nahon.

Pro toto menu plati obdobné vySe uvedeny popis. Obsluhujici porovnava hodnotu X4 s hodnotou v fadku “d” — Nastaveni pro pfedni ndhon - v
tabulce.

Stranka 6: Indikace zavad v systému

Tato stranka menu informuje o pfipadnych zavadach v systému. Z pfedniho a zadniho bzu¢aku zazni nejdfive 6 hlasitych pipnuti, ktera indikuji
aktivni menu 6. Pokud jsou néjaké zavady, tak zazni z pfednich a zadnich bzu¢aku jedno nebo vice pipnuti:

1 pipnuti Zavada zadniho narazniku (bzu¢ak je poskozeny, Spatné pfipojeny, pferuseny kabel, ...)
2 pipnuti Zavada predniho narazniku (bzuc¢ak je poskozeny, Spatné pfipojeny, pferuseny kabel, ...)
3 pipnuti Zavada v ECU (= v elektronickém fizeni) (hardware nebo software)

4 pipnuti Zavada ¢idla (senzor je poskozeny, Spatné pfipojeny, preruseny kabel, ...)

Obsluhuijici si mdze nechat indikaci zopakovat pomoci opétovného stisku tladitka po ukonéeni indikace.

Je-li vadné ¢idlo, tak mGze obsluhuijici zafazenim/vyfazenim rychlostniho stupné vzad prejit na dal$i stranku, kde jsou dalsi informace. Jinak miize k
opusténi Setupu vypnout zapalovani.

Stranka 7: Indikace zavad cidla
Zjisti-li systém zavadu €idla (4 pipnuti na pfedchozi strance), tak tato stranka menu indikuje €idlo, které ma poruchu.
Z pfedniho a zadniho bzu¢aku zazni nejdfive 7 hlasitych pipnuti, ktera indikuji pfechod systému na stranku menu 7.

V zavislosti na tom, které ¢idlo mé& poruchu, vyda systém 1 nebo vice pipnuti podle této tabulky:

1 pipnuti Zadni bzu¢ak Zavada na zadnim Cidle 1
2 pipnuti Zadni bzu¢ak Zavada na zadnim ¢idle 2
5 pipnuti Zadni bzu¢ak Zavada na zadnim ¢&idle 3
6 pipnuti Zadni bzu¢ak Zavada na zadnim gidle 4
1 pipnuti Pfedni bzu¢ak Zavada na prednim ¢idle 1
2 pipnuti Pfedni bzu¢ak Zavada na pfednim Cidle 2
5 pipnuti Pfedni bzucak Zavada na pfednim ¢idle 3
6 pipnuti Pfedni bzu¢ak Zavada na prednim cidle 4

Obsluhuijici si mGze nechat indikaci zopakovat pomoci opétovného stisku tlaéitka po ukonceni indikace.

Jinak se mlize zafazenim/vyfazenim rychlostniho stupné vzad vratit na stranku menu 1 nebo muaze k opusténi Setupu vypnout zapalovani.
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Setup-programozas @

Rendeltetés

A Setup-funkcié a TPA800-rendszernek egy meghatarozott gépjarmihéz valé konfiguralasara szolgal. A telepité program a kezel6t az elsé és hatsé
zUmmogé segitségével végigvezeti konfiguracids folyamaton.

Hozzaférés a Setup-meniih6z

Kosse 6ssze a nyomégombot mit a Setup-kabellel, amely a gépjarmu elsé részében talalhato. Allitsa a valtokart a semleges allasba és nyomja be 2
masodpercre a nyomégombot. Egy hangos, hosszu sipol6 hang hallhaté mind az elsé, mind a hatsé zimmadagébdl, ez azt jelzi, hogy a Setup-meni
aktivalasra kerilt.

Navigalas a Setup-meniin beliil

A kezel6é most a valtokar segitségével kijeldlheti az egyes mentoldalakat. A meni a hatramenet minden egyes be- és kikapcsolasakor egy oldallal
tovabbugrik (a hatramenet egyszeri be- és kikapcsolasaval megjelenik az 1. oldal, a masodik kapcsolasi folyamatnal a 2. oldal, stb.). Az éppen aktiv
men(ioldalnak megfeleléen az elsé és hatsé zimmogé egy vagy tdbb hangos sipolé jelet bocsat ki: 1 sipold hang = 1. mentioldal, 2 sipol6 hang = 2.
men(oldal, ... 5 sipol6 hang = 5. menuoldal. Mihelyt a kivant oldal van aktivalva, a kezelé a nyomégombbal beallithatja a paramétereket.

Megjegyzés:

A menUoldalak és paraméterek ciklikusan jelennek meg: az utolso oldal, vagy az utolsé szam bevitele utan ismté az elsé oldal, illetve az elsé szam
jelenik meg.

A Setup-meniibél valé kilépés

A kezel6 barmikor kikapcsolhatja a gyujtast és ismét hozzakapcsolhatja a nyomégombot a helyes csatlakozé dugéhoz. A legutoljara beadott
értékek 6nmiikédéen mentésre kerlinek.

A meniik felépitése
1. oldal: A tarolt paraméterek megadasa
Ezen az oldalon a kezel6nek semmilyen feladata nincs. A rendszer itt kiadja a rendszerben jelenleg tarolt X1, X2, X3 és X4 értéket.

A hatrameneti fokozat elsd be- és kikapcsolasa utan az elsé és hatsé zimmdogd egy hangos sipold hangot bocsat ki. Ezzel kijelzésre kerdl, hogy a
kezel6 az 1. mentioldalon van.

Ezutan a hatsé zimmdogd tébb sipold hangot bocsat ki, majd az elsd, majd ismét a hatso, majd befejezésként ismét az elsé zimmdogd kdvetkezik. A
sipol6 hangok szama az ECU-memoariaban tarolt X1, X2, X3 és X4 értéknek felel meg.

Az alabbi tablazatban megmagyarazzuk a sipolé hangjelzéseket:

Hatsoé I~ L
.. . Elsé zimm&gé
ziimmégé
Piiip Piiip A rendszer nyugtazzat, hogy az 1. mentoldal aktiv
1 masodperc.
Pip
bi 2 sipol6 hang azt jelenti, hogy X1=2
p
1 masodperc.
Pip
Pip 3 sipold hang azt jelenti, hogy X2=3
Pip
1 masodperc.
Pip 1 sipolé hang azt jelenti, hogy X3=1
1 masodperc.
Pip
bi 2 sipol6 hang azt jelenti, hogy X4=2
p

Ebben az idépontban a kezel6 megnyomhatja a nyomégombot, hogy ismét megtekinthesse az X1, X2, X3 és X4 értéket, vagy be- és kikapcsolhatja
a hatrameneti fokozatot, hogy a kévetkez6 oldalhoz jusson.
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2. oldal: Beallitas a hatsé 16kharitohoz

A kezel6 itt beadhatja a memoria szdmara a helyes értéket és helyesbitheti a hibas értékeket. A rendszer-memoriaba X1-értékként a tablazatban
megadottaknak megfeleld mindenkori “a”-értéket kell beadni.

Az elsé és hatsé zimmdgé 2 hangos sipold hangot bocsat ki; a rendszer ezzel jelzi, hogy atkapcsolt a 2. menUoldalra. A kezel® most tovabb
folytathatja a szilkséges beallitast.

Ha a rendszer-memoriaban talalt érték helyes (X1=a), akkor a kezel6nek egyszertien egyszer be és ki kell kapcsolnia a hatrameneti fokozatot, hogy
a kdvetkezd mentoldalra jusson zu gelangen. Ha az érték nem helyes, akkor annyiszor meg kell nyomni a nyomégombot, amely szam a tablazat “a”
soraban - Beallitas a hatso lI6kharitéhoz - meg van adva. A rendszer a nyomégomb minden egyes megnyomasa utan kibocsat egy meghatarozott
szamd sipold hangot a hatsé zimmogébdl és ezzel megadja a rendszerben tarolt értéket: 1 sipold hang a hatsé zimmaogoébél = a beallitott érték

1 (X1=1), 3 sipold hang = a beallitott érték 3, .... Mihelyt sikerllt bevinni a helyes értéket a rendszer-memariaba, egyszer be és ki kell kapcsolni a
hatrameneti fokozatot: A rendszer 5nmikdddenen tarolja ezt az értéket és atkapcsol a kdvetkez6é oldalra. Ehelyett ki lehet kapcsolni a gyujtast és
ezzel ki lehet 1épni a Setup-meniibél.

3. oldal: Beallitas az els6 I6kharitéhoz

Erre a mendire a fenti leiras megfelelé médon érvényes. A kezel6 6sszehasonlitja az X2-értéket a tablazat “b” soréban - Beallitas az els6
I6kharitéhoz - taldlhato értékkel.

4. oldal: Beallitas hatsokerékhajtashoz

Erre a mendre a fenti leirds megfelelé mdédon érvényes. A kezel6 6sszehasonlitja az X3-értéket a tablazat “c” soraban - Bedllitas a
hatsokerékhajtashoz - talalhato értékkel.

5. oldal: Beallitas els6kerékhajtashoz

Erre a menlre a fenti leiras megfelelé modon érvényes. A kezel6 6sszehasonlitja az X4-értéket a tablazat “d” soraban - Beallitas az
els6kerékhajtashoz - talalhato értékkel.

6. oldal: A rendszerhibak kijelzése

Ez a menUoldal a kezelét az esetleges rendszerhibakrol tajékoztatja. A rendszer elészér mind az elsd, mind a hatsé zimmdgdbdl 6 hangos sipoléd
hangot bocsat ki, és ezzel jelzi, hogy a 6. menu van aktivalva. Ha egy hiba all fenn, az elsd és hatsé zimmdgd egy vagy tébb sipold hangot bocsat
ki, a kdvetkezOknek megfeleléen:

1 sipolé hang Hiba a hatsé l6kharitonal (zimmogé megrongalddott, hibas csatlakozas, kabelszakadas, ...)

2 sipold hang Hiba a elsé I6kharitonal (zimmdogé megrongalddott, hibas csatlakozas, kabelszakadas, ...)

3 sipol6 hang Uzemzavar az ECU-ban (= zavar az elektronikus vezérlékészillékben) (hardver vagy szoftver)

4 sipolé hang Uzemzavar az érzékeldfejben (érzékeldfej megrongalodott, hibas csatlakozas, kabelszakadas, ...)

A kezel6 az akusztikus kijelzést megismételheti, ehhez a kiolvasas utan még egyszer meg kell nyomnia a nyomégombot.

Ha egy érzékel6 izemzavar all fenn, a kezeld a hatrameneti fokozat be- és kikapcsolasaval tovabbi informacidkhoz a kévetkezé mentioldalra
kapcsolhat. Ellenkez6 esetben a kezel6 a Setup-ment kikapcsolasahoz kikapcsolhatja a gyujtast.

7.oldal: Az érzékel6k lizemzavarainak kijelzése

Ha a rendszer egy érzékelS lizemzavart észlelt (4 sipold hang az el6zé oldalon), akkor ez a menUoldal megadja, melyik érzékel6fejnél Iépett fel
lizemzavar.

Az elsd és hatsé zimmdgé elészér 7 hangos sipold hangot bocsat ki; a rendszer ezzel jelzi, hogy atkapcsolt a 7. menuoldalra.

Aszerint, hogy melyik érzékeléfejnél 1épett fel 1zemzavar, a rendszer a kdvetkezéknek megfeleléen 1 vagy tébb sipolé hangot bocsat ki:

1 sipolé hang Hatsé zimmogd Zavar a hatsoé 1. érzékelénél
2 sipol6 hang Hatsé zimmdogé Zavar a hatso 2. érzékelénél
5 sipol6 hang Hatsé zimmogé Zavar a hatso 3. érzékelénél
6 sipol6 hang Hatsé zimmogd Zavar a hatso 4. érzékelénél

1 sipolé hang

Elsé zimmd&gd

Zavar az elsé 1. érzékel6nél

2 sipolé hang Elsé zimmdogd Zavar az els6 2. érzékelénél
5 sipol6 hang Elsé zimmdégd Zavar az els6 3. érzékelénél
6 sipol6 hang Elsé zimmd&gé Zavar az elsé 4. érzékelénél

A kezel6 az akusztikus kijelzést megismételheti, ehhez a kiolvasas utan még egyszer meg kell nyomnia a nyomégombot.

Ellenkezd esetben a kezeld a hatrameneti fokozat be- és kikapcsolasaval visszatérhet az 1. mentoldalhoz, vagya Setup-mentbdl valé kilépéshez
kikapcsolhatja a gyujtast.

& TOYOTA
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Programowanie konfiguracyjne @

Cel

Funkcja konfigurowania umozliwia skonfigurowanie systemu TPA800 dla okreslonego samochodu. Program konfiguracyjny prowadzi uzytkownika
przez opcje konfiguracji za pomoca sygnatéw dzwiekowych emitowanych przez przedni i tylny brzeczyk.

Dostep do menu konfiguracji

Potaczy¢ przycisk z przewodem konfiguracyjnym zainstalowanym z przodu pojazdu. Przetaczy¢ dzwignie zmiany biegéow w potozenie neutralne
i nacisna¢ przycisk na przeciag 2 sekund. Styszalny jest dtugi sygnat dzwiekowy (pisk) z przedniego i tylnego brzeczyka, wskazujacy aktywacje
menu konfiguraciji.

Nawigacja w obrebie menu konfiguracji

Uzytkownik moze teraz wybiera¢ poszczegdine poziomy menu za pomocg dzwigni zmiany biegéw. Kazdorazowe przetgczenie dzwigni na

bieg wsteczny powoduje przejscie do kolejnego poziomu menu (pojedyncze przetaczenie na bieg wsteczny, a nastepnie poza potozenie biegu
wstecznego powoduje wybranie poziomu 1, nastgpna czynnos¢ przetgczenia powoduje aktywacje poziomu 2 itp.). Odpowiednio do aktualnie
aktywnego poziomu menu, styszalne sg z przedniego i tylnego brzeczyka liczne, gtosne sygnaty dzwiekowe: 1 sygnat dzwiekowy = poziom menu 1,
2 sygnaty dZzwigkowe = poziom menu 2, ... 5 sygnatéw dzwigkowych = poziom menu 5. Z chwilg aktywacji wymaganego poziomu, uzytkownik moze
nastawi¢ parametry za pomoca przycisku.

Wskazowka:

Poziomy menu i parametry sg wybierane w sposéb cykliczny, co oznacza, ze po aktywacji ostatniego poziomu i parametru, nastepne przetaczenie
powoduje ponowne wybranie pierwszego poziomu i parametru.

Opuszczenie menu konfiguracji

Uzytkownik moze w dowolnej chwili wtgczy¢ zapton samochodu lub podtaczyé przycisk do wtasciwej wtyczki. Wartosci wprowadzone jako ostatnie
zostajg automatycznie przeniesione do pamigci.

Struktura menu
Poziom 1: Wywotanie parametrow zawartych w pamiegci

Ten poziom nie wymaga podejmowania zadnych czynnosci przez uzytkownika. Na tym poziomie system prezentuje wartosci aktualnie znajdujgce
sie w pamieci systemu: X1, X2, X3 i X4.

Przy przetaczeniu dZzwigni zmiany biegdw na bieg wsteczny, a nastepnie poza potozenie biegu wstecznego po raz pierwszy, styszalny jest z
brzeczyka przedniego i tylnego gtosny sygnat dzwiekowy. Informuje to uzytkownika, ze znajduje sie on aktualnie na poziomie menu 1.

W dalszej kolejnosci rozlega sie kilka sygnatow dzwiekowych z tylnego brzeczyka, nastepnie z przedniego brzeczyka , ponownie z tylnego
brzeczyka i na zakonczenie z przedniego brzeczyka. Liczba sygnatéw dZzwiekowych odpowiada wartosciom X1, X2, X3 i X4 zawartym w pamieci
elektronicznego modutu sterujgcego.

W ponizszej tabeli wyjasniono znaczenie sygnatéw dzwigkowych:

Tylny brzeczyk Przedni brzeczyk
piii piii System potwierdza, ze aktywny jest poziom menu 1
1 sek.
E: 2 sygnaty dzwiekowe oznaczajg X1=2
1 sek.
pi
pi 3 sygnaty dzwigkowe oznaczaj1 X2=3
pi
1 sek.
pi 1 sygnat dzwigkowy oznacza X3=1
1 sek.
z; 2 sygnaty dzwiekowe oznaczajg X4=2

W tym momencie uzytkownik moze ponownie nacisng¢ przycisk w celu ponownego wywotania wartosci X1, X2, X3 i X4 lub jednokrotnie przetaczyc
dzwignie zmiany biegéw na bieg wsteczny i poza potozenie biegu wstecznego w celu przejscia do nastgpnego poziomu.
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Poziom 2: Nastawienie dla tylnego zderzaka

Na tym poziomie uzytkownik moze wprowadzi¢ do pamigci prawidtowg wartos¢ i skorygowaé wartosci btedne. W tym celu nalezy wprowadzi¢ do
pamieci systemu jako warto$¢ X1 odpowiednig warto$c “a” zgodnie z tabelg.

Z przedniego i tylnego brzeczyka styszalne sg 2 gtosne sygnaty dzwigkowe, co oznacza, ze system przeszedt do poziomu menu 2. Uzytkownik
moze wowczas dokonaé dalszych nastawien.

Jesli wartos$¢ w pamieci systemu jest prawidtowa (X1=a), wystarczy jesli uzytkownik dokona przetaczenia z biegu wstecznego i poza bieg wsteczny,
w celu przejscia do nastepnego poziomu menu. Jesli warto$¢ nie jest prawidtowa, nalezy naciskac przycisk taka ilos¢ razy, jaka jest wskazana w
wierszu tabeli “a” — nastawienie dla tylnego zderzaka. Po kazdym nacisnieciu przycisku, system sygnalizuje za pomoca okreslonej liczby sygnatéw
dzwiekowych styszalnych z tylnego brzeczyka warto$¢ zapisang w pamieci: 1 sygnat dzwiekowy z tylnego brzeczyka = nastawiona warto$¢ wynosi
1 (X1=1), t sygnaty dzwiekowe = nastawiona warto$¢ wynosi 3, .... Z chwila, gdy w pamieci znajduje sie prawidtowa wartos¢, nalezy dokonaé
jednokrotnego przetaczenia na bieg wsteczny i z powrotem: System automatycznie zapisuje wartos¢ w pamieci i przechodzi do nastepnego
poziomu. Mozna takze wtgczy¢ zapton i wyj$¢ z programu konfiguracji.

Poziom 3: Nastawienie dla przedniego zderzaka

Dla tego menu obowigzuje analogicznie powyzszy opis. Uzytkownik winien poréwnaé warto$¢ X2 z wartoscig w wierszu “b” tabeli — nastawienie dla
przedniego zderzaka.

Poziom 4: Nastawienie dla pojazdu z napedem z tytu

Dla tego menu obowigzuje analogicznie powyzszy opis. Uzytkownik winien poréwnaé wartos¢ X3 z wartoscig w wierszu “c” tabeli — nastawienie dla
pojazdu z napedem z tytu.

Poziom 5: Nastawienie dla pojazdu z napedem z przodu

Dla tego menu obowigzuje analogicznie powyzszy opis. Uzytkownik winien poréwnaé warto$¢ X4 z wartoscig w wierszu “d” tabeli — nastawienie dla
pojazdu z napedem z przodu.

Poziom 6: Sygnalizacja btedow systemu

Ten poziom menu informuje o ewentualnych btedach systemu. System generuje najpierw 6 gtosnych sygnatéw dzwiekowych przez przedni i tylny
brzeczyk w celu zasygnalizowania, ze aktywne jest menu 6. W przypadku obecnosci btedéw (nieprawidtowosci) styszalne sa z przedniego i tylnego
brzeczyka sygnaty dzwiekowe w odpowiedniej liczbie, zgodnie z ponizsza tabela:

1 sygnat dzwigkowy Nleprav_wdlowosc w obrebie tylnego zderzaka (brzeczyk uszkodzony, nieprawidtowo podtaczony,
zerwanie przewodu ...)

2 sygnaly dzwigkowe Nieprawidtowosé w pbreble przedniego zderzaka (brzeczyk uszkodzony, nieprawidtowo
podtaczony, zerwanie przewodu ...)

3 sygnaly dzwigkowe Zaktécenie w o_breble elektronicznego modutu sterujgcego (ECU) (sprzetowe lub zwigzane z
oprogramowaniem)

4 sygnaty dzwigkowe Zaktécenie czujnika (czujnik uszkodzony, nieprawidtowo podtgczony, zerwanie przewodu ...)

Po uzyskaniu informacji akustycznych, uzytkownik moze spowodowac powtdrzenie sygnalizacji akustycznej, przez ponowne nacisnigcie przycisku.

W przypadku wystapienia zaktécenia czujnika, uzytkownik moze uzyskac dalsze informacje na kolejnym poziomie menu przez wtgczenie i
wytgczenie biegu wstecznego. W innym przypadku moze zatgczy¢ zapton w celu opuszczenia programu konfiguraciji.

Poziom 7: Sygnalizacja zaktécen czujnika

Jesli system stwierdzi zaktdcenie czujnika (4 sygnaty dzwigkowe na poprzednim poziomie), ten poziom menu wskazuje na jakim czujniku wystgpito
zaktocenie.

Najpierw brzeczyki przedni i tylny generujg 7 gtosnych sygnatéw dzwiekowych, w celu zasygnalizowania, ze system przeszedt do poziomu menu 7.

Zaleznie od tego na jakim czujniku wystapito zaktdcenie, system generuje jeden lub kilka sygnatéw dZzwiekowych zgodnie z ponizsza tabela:

1 sygnat dzwigkowy Tylny brzgczyk Zaktocenie tylnego czujnika 1
2 sygnaty dzwiekowe Tylny brzeczyk Zaktocenie tylnego czujnika 2
5 sygnaty dzwiekowe Tylny brzeczyk Zaktocenie tylnego czujnika 3
6 sygnaty dzwiekowe Tylny brzeczyk Zaktécenie tylnego czujnika 4
1 sygnat dzwiekowy Przedni brzeczyk Zaktécenie przedniego czujnika 1
2 sygnaty dzwigkowe Przedni brzeczyk Zaktocenie przedniego czujnika 2
5 sygnaty dzwigkowe Przedni brzeczyk Zaktocenie przedniego czujnika 3
6 sygnaty dzwigkowe Przedni brzeczyk Zaktocenie przedniego czujnika 4

Po uzyskaniu informacji akustycznych, uzytkownik moze spowodowac powtdrzenie sygnalizacji akustycznej, przez ponowne nacisniecie przycisku.
Uzytkownik moze takze powrécic¢ do poziomu menu 1 przez wtgczenie i wytgczenie biegu wstecznego lub opuscic¢ program konfiguracji przez
wigczenie zaptonu.

Manual Ref. no. AIM 000 388-5 32 of 56 @ TOYOTA



Setup-TpOyPaUHATIONOG B

ZKOTOg

Me ) Aettoupyia Setup diapopdwvetal To cuotnua TPA80O yia €va oplopEvo autokivnto. To TPOYPapa EYKATACTAONG 0ONYEL TO XEIPLOTH
MEOW TWV UIPOCTIVWYV KAl THow BouPNTwY dla LECOU TOU TIPOYPAUHATOG SIapOpPwong.

MpéoBacn oo pevou Setup

JUVOEETE TO KOUWTTL e TO KAAWSLI0 Setup, TO OTIoio Eival EYKATECTNIEVO UIPOOTA 0TO AUTOKIVNTO. BAZeTE TO LOYXAO TAXUTITWV OTO VEKPO ONUEI0
KO TIATATE TO KOUWTTL Yia 2 SeuTepoAemta. AkoUyetal pia Suvartr), LEYaAUTEPNG SIAPKELAG NXNTIKT £VEEIEN armd TOUG UTTPOCTIVOUS KAl THIoW
BoupnTES KAl avayyEeAAETaAL e AUTO, OTL TO evou Setup eival evepyo.

MAonynon oto pevovu Setup

Twpa propei 0 XePLOTNG va ETIAEEEL TIG LEHOVWHIEVES OEAISEG TOU HevoU Pe TN BorBela Tou oAU TaxuTtrTwy. Me To va BAAeTe Kat va BydAete
Vv 6moBev aAAAdeL TO HevoU KATA pia oeAida (ue To va BAAeTe kal va ByAAete TV Omobev pia dopd erAgyetat n oeAida 1, e to va BAAETE Kat
va BydAete Tnv 6miobev ) deUTEPN dopd epdavifetal n oeAida 2 KTA.). ZUudwva Pe TNV TPEXOUCA EVEPYT) OEAISA TOU LEVOU AKOUYOVTAL ATIO
TOUG MIPOOTIVOUG Kal TTiIow BOUPNTEG LA 1) TIEPLOCOTEPES NXNTIKEG EVOEIEEIG: 1 NXNTIKNA €vdelEn = oeAida pevou 1, 2 nxNTIKEG evdeifelg = oeAida
Hevou 2, ...5 nxNTIkEG evdeifelq = oeAida pevou 5. MOAG gival evepyn) 1 emubupuntr oeAida, UMopei 0 XproTng va pubpioel TG TIAPAPETPOUG HE TO
KOUUTTL.

Ynodegn:

O1 oglibeg pevou kal ot tapapeTpol epdavidovral KUKAkA: Metd tnv eloaywyn Tng TeAeutaiag ogAidag 1 Ywnoiov epdavidetat AAL n TTpwT.

EykatdaAewpn tou pevov Setup

O xelploq pnopei va KAgioel avd idoa oTiyun To SLaKOTTTN avadAeEng Kat va cuveEoeL TIAAL TO KOUTTE 0TO owaoTo Buoua. Ot TeAeutaia
€l0ayoOuEVEG TILEG aroBnKevovTal AUTOMATA.

Aopn Tou pevou
ZeAida 1: Avadopd TwV arnmodnNKEVUEVWYV TIAPANETPWYV

H ogAida autr Sev amarttei kauld evépyela and 1o XelploTn. To cuoTNA ePdavifel E6W TIG TPEXOUOES ATIOONKEVPEVES OTO CUOTNUA TIES X1,
X2, X3 kat X4. Metd tnv Tipwn dtadikacia tou va BAAETE kal va BYAAETE TNV OTILOOEV AKOUYETAL ATIO TOUG UTTPOCTIVOUG KAL THIoW BOURNTES
pta duvatr nxntikn €voelEn. Me tov Tpomo autd avayyeAAetal, OTL 0 XEIPLOTNAG PplokeTal oTn oeAida Pevou 1. ZTn cuVEXELa aKoUyovTal
TIEPIOOOTEPEG NXNTIKEG EVOEIEELG ATTO TOV TTOW BOUBNTT, LETA ATIO TOV UIPOCTIVO, OTN CUVEXELA TIAAL ATTO TOV TIIOW KAl 0TO TEAOG ard Tov
urpootivé BouPntr. O apBuédg Twv NXNTIKWYV eVEei§ewv avTioTolxel 0TI armodnkeupuéveg ot Uvrun ECU tyuég X1, X2, X3 kal X4.

2Ttov akéAoubo Ttivaka eEnyeital n onpacia Twv NXNTIKWV evoeifewv:

. . MmpooTivog
fllow Boypnmi Boppnmg
Mrruwrt Mruwrt To cvotnua erPBePfawwvel, 6tL eival evepyr| 1 oeAida pevou 1
1 devtep.
Mrurt 2 NXNTIKEG eVOEi&ELq onpaivouv X1=2
Mrurt
1 devtep.
Mrurt 3 NXNTIKEG eVEiEELq onpaivouv X2=3
Mrurt
Mrurt
1 devtep.
Mrurt 1 nNTikn €vdelgn onuaivel X3=1
1 devtep.
Mrurt 2 NXNTIKEG eVOEIEELQ onpaivouv X4=2
Mrurt

Tn OTLYMN) QUTH O XELPLOTYG MIOPEL VA TIATNOEL TO KOUTT, Yia Va eudavIoToUV eK VEOU oL TIHEG X1, X2, X3 kat X4 1) va BAAel kat va BydAel pla
dopd To HOoXAS amo TNV OToBeV yla va EICEABEL OTNV ETIOUEVT OEAISA.
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ZeAida 2: PUOuLon yia Tov micw npoduAaktiipa

O xelploq Hropei edw va EL0AYEL TN CWOTY TN YA TN KV Kat va Stopbwoel AavBaopéveg TIEG. ESW Tpémel va yivel eloaywyn oTn Lvhun
TOU CUCTNUATOG WG T X1 n eKACTOTE TN ,a“ CUNDWVA E TOV THiVaKA.

A6 TOUG MTTPOCTLVOUG Kal THow BOopPNTES akoUyovTal 2 SuvaTES NYXNTIKES EVOEIEELS, TO CUOTNHA AVAYYEAAEL UE AUTO, OTL EXEL AAAAEEL 0N
oelida pevol 2. Twpa 0 XELPLOTNG UIOPEl Va EKTEAETEL TIPOOOETES PUBHIOELG.

2 TIEPITITWAT TIOU 1) VNN TOU GUOTANATOG gival cwoTr) (X1=a), 0 xelplotnq odeilel va BAAeL kat va BydAel pia ¢opd Tnv Omodev yia va
€l0€NBeL 0TV endpevn oeAida Tou pevou. EAv n T dev ival owaoTr), TOTE TO KOUUTI TIPETEL VA TIATNOei TOOEG PopES, OTIWG avadEPETAL OTN
oelpda Tivaka ,a“ — PUBpLon Tou Tiow poduAakTripa. MeTd amod KAOE TATNA TOU KOUUTILOU TO CUCTNUA avadEPEL HECW EVOG OPLOUEVOU apLOoU
NXNTIKWYV eVOEIEEWV TOU TTIoW BOUPNTY) TNV ATIOONKEVHEV OTO CUOTNUA TIUN: 1 NXNTIKY €vSelEn ano Tov Tiow BopupNnTn = 1 PUBULOUEVN TIUN
eivat 1 (X1=1), 3 nxnTikeg eVoei&elg = n puBoUEVN TN gival 3, .... MOALG N Tur €ival owaoTr) 0T UVAN TOU CUOTNHKATOG, BAdeTe Kal Byadete
TIAAL pla popd TNV otioBev: To cUOTNUA AroBONKeVEL AUTOMATA TNV TN Kal aAAAdeL oTnv enopevn oeAida. 'H kAeivete 1o Slakdmtn avadAeEng
Kat eykataAeinete to Setup.

ZeAida 3: PUBHION Yla TO UIIPOGTIVO TIPOPUAAKTIipa

lMa To pevou auto Loy Vel N Tapanavw meptypadr| avaioyikd. O XEIPLOTAG CUYKPIVEL TNV Tidr|) X2 pe TNV Tidr) oTn oepd ,b“ — PUBuLon ya to
MTIPOOTIVO TIPOPUAAKTTPA — OTOV TIIVAKA.

ZeAida 4: PUBHION yia TNV Kivnon 6Toug Ticw TPoXoug

lMa 1o HevoL auTo Loy VEL N TIApATtavw Tieplypadr| avaioyikd. O XEIPIOTAG CUYKPIVEL TNV T X3 Je TNV Tidr) otn ogpd ,.c*“ — PUBULoN ya tnv
Kivnon otoug Tiow TPOoXoUG — OTOV TIiVaKA.

ZeAida 5: PUBHIoN yia TNV Kivnon 6Toug HTIPOCTIVOUG TPOXOUG

lMa 1o pevou auto Loy Vel N apanavw Teptypadr| avaAoyikd. O XEPLOTAG CUYKPIVEL TNV T X4 pe Tnv Tidr) otn oepd ,d“ — PUBuLon ya v
Kivnon otoug PrpooTivoug TPoXoUG — OTOV Tivaka.

ZeAida 6: 'EvéelEn cpaAATWV CUCTHLATOG

AuTr n ogAida PevoU evnuePWVEL Yia TiiBava opAANATA TOU GUCTAHATOG. To GUCTNUA EKTIEUTIEL TIPWTA 6 SUVATEG NXNTIKEG EVOEIEEIS HEOW TWV
MTIPOCTIVWV KAL THIOW BOoBNTWYV yia va avadepel, OTL TO HeVOU 6 eival evepyod. Z€ TIapousia OPAARATWY AKOUYOVTAL Ao TOUG UTTPOCTIVOUG Kat
Tiow BOUPNTEG ML 1) TIEPLOCOTEPES NXNTIKESG EVOEIEEIS:

1 nyNTiKn €vdelEn 2PpaApa tou miow npodulaktripa (BAARN BoupnTtr, Adbog cuvdeon, Bpavon kaAwsdiov, ...)

2PAAUA TOU PTIPOCTLVOU TIPODUAAKTTPA (BAARN BopPntr), AdBog cUvdeaon, Bpavon

2 NXNTIKEG eVOEIEELQ KaAwSiou, ..)
3 NXNTIKEG eVEIEELQ BAARN oto ECU (= TNV NAEKTPOVIKY) CUOKEUT EAEYXOU AELlTOoUpYiag) (UALOUIKS 1} AOYLOULKO)
4 nXNTIKEG eVOEIEELQ BA4Bn awobnmpa (BAABN atedntmpa, Aabog cuvdeon, Bpavon kaAwdiov, ...)

O xelploq Hropei va emavaAdBel TIG AKOUOTIKEG EVOEIEELG, |LE TO VA TIATAOEL TO KOUUTTL AKOWA [ GOpa HETA TNV OAOKANPWOT TNG avayvwong.
2€ TePIMTWOoN TIoV UTIApXEL BAARN atodntrpa, Uropei o xelplotq Badovtag kat Byddovtag Ty omobev va aAAdgel oTnv enopevn oeAida pevou
yla ipdoBEeTEG TTANPODOPIES. ZE SIAPOPETIKY) TIEPITTTWOT) UIOPEiTE KAEiVOVTAG TO SLaKOTTTN avadAeEng va eykataAeiPeTe To Setup.

Zelida 7:'EvdelEn Twv BAaBwyv aicOntiipa

2 TIEPITITWOT) TIOU TO CUCTNHA SIATOTWOEL pia BAARN atontrpa (4 NXNTIKEG EVOEIEELG OTNV TIPONYOUUEVN GEAISA), AUTT N oeAida pevou
amelkovidel, oe Tolov alontripa urtdpxet pia BAARN.

Katapxnv ot urpoaoTivoi Kat Tiow BopBNnTES EKTIEUTIOUV 7 SUVATEG NXNTIKEG eVOEIEELQ yia va avadEpouy, OTL 0 cUoTNUA £XEL AAAAEEL 0T oeAida
pevou 7.

Avdaloya, oe Tolov atoOntrpa Ppioketat pa BAGRN, To cuoTnUa eKTEUTEL 1 1) TIEPLOCOTEPEG NXNTIKEG EVOEIEELS:

1 NNTIKn €vdelEn MNiow Boppntg BAA&Bn otov miow aiebntrpa 1
2 NXNTIKEG eVOEIEelg MNiow BopPpntmg BAA&Bn otov miocw atebntmpa 2
5 NXNTIKEG eVEIEELQ MNiow BopPpntmg BAA&Bn otov micw atebntmpa 3
6 NXNTLIKEG eVEIEELQ MNiow BopPntmg BAA&Bn otov micw atebntmpa 4
1 nyNTiKn €vdelEn MmpooTivog Boupntig BAA&BN oto umpootivo awodntmpa 1
2 NXNTIKEG eVOEIEelg MmpooTivog Boupntg BAAGBn oto pmpootivo atodntrpa 2
5 NXNTIKEG eVEIEeLg MmpooTivog Boupntig BAAGBn oto pmpootivo atodntrpa 3
6 NXNTLIKEG eVOEIEelq MmpooTivog Boupntig BAAGBn oto pmpootivo atodntrpa 4

O xelploq Hropei va ermavaAdBel TIG AKOUOTIKEG EVOEIEELG, |LE TO VA TIATAOEL TO KOUUTTL AKOMA [ GOpa HETA TNV OAOKANPWOT TNG avayvwong.

AladOpETIKA PE TO va BAAETE Kal va BYAAETE TNV OMIOOEV eTIOTPEPETE 0T OAIda HeEVOU 1 1) yla va eykataAeipete To Setup KAeiveTe TO
SlakomTn avadAegng.
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Setup-lporpammupoBaHue @

Lenb

C nomoLbto dyHKLUMK Setup npoBoauTCA KoHGUrypaumsa cuctembl TPA800 ana ofHOro onpeaesieHHoro aBToMo6uns. MHcTannaumMoHHasn
nporpamMmMa ¢ NoMOLLbI0 NEPEAHENO 1 3aHEr0 3yMMEPOB Hanpas/sAeT onepartopa no KOHPUrypawumMoHHOMY My TH.

Aoctyn K meHto Setup

CoefnHWTe HaXMMHOM NepeKkoyaTesb ¢ Kabenem Setup, KOTOPbIM MHCTAIIMPOBAH B aBTOMOGWIE. PYKOATKY NEPEKIIOYEHNA YyCTaHOBUTE B
HeMTpasbHOE NOJIOHEHNE N HAMUTE NEePERoYaTE b Ha NPOTAXKEHWE 2 CeKYHA,. [NepeHnii n 3afHU 3yMMepbI U3AAI0T FPOMKWUIMA U OJIMHHBIN
3BYKOBOWM CUrHaJ1 M TaKMM 06pa3oM NoKasbiBalOT aKTMBHOCTb MeHIo Setup.

Mpouecc HaBurauuu B MmeHto Setup

Tenepb oneparop € NOMOLLbK PYKOATKKU Neper/Ito4EeHNA MOHET BbI6I/IpaTb OTAe/IbHble CTPaHWLUbl HACTOALLEro MeHHo. Ha)K,D,OQ nepexsito4yeHne Ha
3ap,Hvu71 1 13 3aHero xoha Bbl3blBaeT B MEHIO NepesInCTbiBaHME Ha OA4HY CTpaHuULy Aajiblle (I'IyTeM OAHOKPAaTHOro nepexKka4yeHna B U U3 3aHero
Xoga BbI6MpaeTCH CTpaHuua 1; npv BTOPUHHOM NEepeHII0HEeHNN NOABNAETCA CTpaHULua 2nTaK ,qanee). B cooTBeTCTBUM C aKTUBHOM CTpaHMLI,eVI
MEHI0 I'Iepe,D,HVIVI n Saﬂ,HMVI 3yMMepbl BblJakT OAMH UJTM HECKOJIbKO MPOMKKX 3BYHKOBbIX CUrHa/10B: 1 SByKOBOH CUrHan = cTpaHuua MeHto 1,

2 3BYHKOBbIX CUrHasa = CTpaHuua MeHKo 2,...5 3BYKOBbIX CUrHa/I0B = CTPaHULa MeHto 5. Hak TonbKo 6yp,eT aKTUBHaA ¥eJslaeman CTpaHuua,
oneparop MOXeT HaXMMHbIM NepeKtyaTesieM yCTaHOB/IMBaTb NapamMeTpbl.

YKazaHue:

CTpaHuLbl 1 NapameTpbl NOSBAATCA B pexMMe UuKaa: MNocne BBoAa NocieAHEN CTpaHuULbl MK Ldpbl CHOBA NOAB/SETCA NepBas CTpaHvua.

Bbixop, n3 meHto Setup

OnepaTop B ﬂP06y}O MUHYTY MOXET BbIK/IIO4YUTb 3aunraeHme n HaXWMHOM nepexsito4are/ib CHOBa NOAK/IYNUTL K NpaBU/IbHOMY LUTEKKEPY.
BBegeHHble B NocaeAHI00 o4epeb aHHble 6y,Cl.yT aBTOMaTU4eCKM COXpPaHATbCA B NaMATKU.

CTpyKTYypa MeHto
CrtpaHuua 1: laHHble coxpaHeHHbIX napaMeTpos
OTa cTpaHuua He TpebyeT yyacTus onepartopa. Cuctema BblAaeT 3[eCb aKTyaslbHO COXPaHEHHbIE B MaMATH AaHHble X1, X2, X3 1 X4.

Mocne nepBoro nepekstnyeHna Ha 3a,qu71 1 13 3agHero xoga nepe,qHMﬁ n 3a,quu71 3yMMepbl U3garoT FpOMKMlZ n ﬂ,ﬂMHHblﬁ SByKOBOPI CuUrHan.
Takum O6p830M MHAWLKMPYETCA COCTOAHME TOro, 4TO oneparop HaxoAuUTCA B MEHIO Ha CTpaHuue 1.

B 3akno4eHnn Hepeﬂ,HMVl n Saﬂ,HMVI 3yMMepbl n3ar0T HECKO/IbKO 3BYHOBbIX CUrHas10B, 3aTeM SByKOBOVI CUrHan NCxXoguT OT nepegHero, 3atem
CHOBa OT 3aZHero 1 B 3aK/1l04eHUU OT nepeHero symmepa. Konunyectso 3BYHOBbIX CUrHa/10B COOTBETCTBYET 3a/I0EHHbIX B NaMATHU ECU AaHHbIX
X1, X2, X3 n X4.

B nocnepytolen Tabnunue npuBeeHbl NOACHEHUA 3HAYEHNM 3BYKOBbIX CUIHAJIOB!

3apHui .
MepeaHun 3ymmep
3ymmep
Mumnmnn Munnmn CuvcTtema NoATBEPHKAAET aKTUBHOCTb B MEHIO CTpaHULbI 1
1 ceK.
Mun
2 3BYKOBbIX CMrHasna o3HavarT X1=2
Mvn
1 ceK.
Mun
Mun 3 3BYKOBbIX CMrHana osHavatT X2=3
Mun
1 ceK.
Mun 1 3ByKOBOW curHan o3HavaeT X3=1
1 ceK.
Mun
2 3BYKOBbIX CUrHasia o3HavarT X4=2
Mun

K aTomy BpemeHKn onepaTtop MOXET HaraTb HaMMHOM NepeKaodaTeNb A8 TOro, YTo6bl 3aHOBO MOXHO 6bI10 NoKasaTh faHHble X1, X2, X3 n X4
WM NPOBECTU OHOKPATHOE NepeK/IlYeHe Ha MK U3 3aHEero XoAa 1A TOro, YTO6bl NOMAaCTb Ha CeAYIOLLYI0 CTPaHULyY.
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CrtpaHuua 2: Hactpoiika ana sagHero 6ycgepa

3p.er oneparop nmeeT BOSMOXKHOCTb BBOAA B NaMATb MNPaBUJ/IbHbIX AaHHbIX U KOPPEKTUPOBKKU HE NPaBWU/ibHbIX AaHHbIX. an 3TOM B NaMATH
CUCTEMBI, B Ka4eCTBe 3HaYeHus X1, cornacHo Tabavue Heo6XxoaMMOo 3a4aTb COOTBETCTBYIOLLEE 3HAYeHMeE ,a“.

W3 nepeaHero 1 sagHero 3yMMepoB M34atoTca 2 IPOMKMX 3BYKOBbIX CUrHasia; TakKMM 06pa3oM CUCTEMA MOKA3bIBAET, YTO MPOM30LL/IA CMeHa B
MEHIO Ha CTpaHuLy 2. Tenepb orepaTop MOMET NPOBOAWTb C/EAYHOLME HACTPOMKMN.

Ecnu 3HaueHWe B NaMATH cucTeMbl ByAeT npaBuiibHbIM (X1=a), onepaTtop A0/HEH NPOCTO OAWH pas NepersIoyUTb Ha 3aHUI U U3 3afiHero xoaa
A1 TOro, YTOGbI MONACTb Ha Cefy LUyt CTpaHuLy B MeHto. Ecnv 3HaueHue B NnamaT cucTeMbl ByAeT He KOPPEKTHbIM, HEOBXOAMMO HaKUMaTb
Ha HaXMMHOM NepeKyaTesb 40 TeX Nop, NoKa He ByAeT JOCTUIHYTO 3HaveHWe, NpyMBeAeHHoe B Tabuue B CTpoKe ,a“ — HacTpoiika ansa sagHero
6ydepa. [Mocne Kawaoro HaMaTUA HAKMMHOIO NepeK/YaTeNs cMcTeMa BblaeT 3a CHET ONpeneIEHHOTO KOIMYECTBA 3BYHOBbIX CUrHaIoB OT
3afHero 3yMMepa coxpaHeHHOe B MamATH CUCTEMbI 3HaUYEHWe: 1 3BYKOBOM CUrHasI OT 3aHero 3ymmepa = ycTaHoB/ieHHoe 3HadeHue 1 (X1=1),

3 3BYKOBbIX CUrHaa = yCTaHOB/IEHHOE 3HaYeHWe paBHAETCA 3, .... HaK To/bKO B NamsaTV CUCTEMbI 3HaueHWe GyAeT NpaBusIbHbIM, HEOGXOAUMO
WCMOHUTL NEpeKrsIloYeHne Ha 3aAHWM 1 U3 3agHero xoga: CucTeMa coxpaHsaeT AaHHble aBTOMaTUYECKU 1 MPOUCXOAWT CMeHa CTpaHULbl Ha
cnegyoLLyo. Vv BbIKOYUTL 3auraHue 1 NoKWHyTb COCTosAHME Setup.

CtpaHuua 3: Hactpoiika anAa nepegHero 6ygepa

[ns 3TOro MeHIo AeNCTBUTE/IbHBIMM ABASIOTCA aHaoOrMyYHbIe BbILLEONUCAHHbIE onepauum. Onepatop cpaBHWBAET AaHHble X2 O 3HaYeHUeM B
cTpokKe ,b“ - HacTpoika ana nepegHero 6ydepa — B Tabauue.

CTtpaHuua 4: HacTtpoiika anAa 3agHero npuBoga

[nsi aTOro MeHo AeNCTBUTEIbHBIMU ABAIOTCA aHalorMyHble BbilleonMcaHHble onepauun. OnepaTtop cpaBHMBAET AaHHble X3 CO 3Ha4YeHWeM B
CTpOKe ,Cc“ - HacTpoiKa an1a 3agHero npusoaa — B Tabsimue.

CrtpaHuua 5: HacTpoiika ana nepegHero npMBoaa

ﬂ,nﬂ 3TOro MeHtw p,eVICTBVITeﬂbeIMM ABNIAKOTCA aHa/1I0rM4yHble BbllLEONMCcaHHble onepaunn. OnepaTop CpaBHMBAaET AaHHble X4 co 3Ha4yeHneM B
cTpoke ,d“ - HacTpoika ana nepegHero npusoga — B Tabnvue.

CtpaHuua 6: UHaMKauuA oWMGOK cUcTeMbI

Takoe MeHto MHd)OpMMpyeT 0 BO3MOMHbIX OLUIMBKax cucTeMbl. CHavana cuctema BblaeT 6 FPOMKMX 3BYKOBbIX CUTHAI0B Yepes I'Iepe,U,HVIVI
n Saﬂ,HMVI 3yMMep, NoKasbiBad 3TUM aKTUBHOCTb MEHHO. |-|pVI HaIM4YMKM OLLIMGOK HepeAHMVI n Sap,HMlZ 3yMMepbl n3garoT OANH UM HECKOJIbKO
3BYHOBbIX CUrHas10B cneayrouwmm o6pa30M:

1 3BYKOBOW CUrHan OwwnbKa 3agHero 6ydepa (NoOBpPEXAEH 3yMMEP, HE MPaBWU/IbHO NOAK/IHOYEH, 06pbIB Kabens, ...)

2 3BYKOBbIX CUrHana OwwnbKa nepeaHero 6ydepa (NoBpeaeH 3ymMmMep, He NpaBu/IbHO MOAKJIOYEH, 06pbIB Kabens, ...)

Henonagku B ECU (= 91eKTpOHHOM YCTPOMCTBE yrpaB/ieH1sa) (annapartypa uan nporpaMmMHoe

3 3BYKOBbIX CUrHana
obecneyeHme)

4 3BYHOBbIX CUrHana Henonagku pgatyvka (nospe)Kp,eH AaTHUK, He NpaBWUJIbHO MNOAKJ/IIO4HEH, O6prB Kabens, )

OnepaTop MMeeT BOSMOXKHOCTb MOBTOPEHUA aHKyCTW‘IeCKOVI MHAMKaUuK, nocne Cpa6aTbIBaHVIF| NOBTOPHO HaxaB HaXWMHOM nepexaw4are/b.

Ecan noBpexaeH faTtymK, To oneparop NnyTemM BK/IKOHEHUA U BbIK/TIOHEHUA 3a4Hero xoaa MoxeT I'IepeﬁTVl Ha cnieayLlyto CTpaHuly MeHKo ansa
nony4yeHua ,Cl.aﬂbHeVlLIJeVl I/IHdJOpMaLI,VIVI. B NpoTUBHOM c/yHae, /1A BbIXo4a U3 Setups OH MOXKET BbIK/IIO4YUTb 3arUraHue.

CrtpaHuua 7: UHQUKauuMa NoBpeXaeHUN aaTtumKka

Ecnu cuctema ycTaHOBUT HEMONaAKy AatymKa (4 3ByKOBbIX CUrHasia B NpeablayLel cTpaHuLe), CTpaHuLa MeHI0 NOKa3blBAET HA KAKOM JaTyuKe
HaxoAMTCS OLMBKa.

CHavana nepeaHui 1 3afHUA 3yMMepbl U3AAI0T 7 MPOMKMX 3BYKOBbIX CUrHasa A1 NoKasaHuA TOoro, 4To cMcTemMa nepeLusia B MEeHIo Ha
cTpaHuuy 7.

B 3aBUCHMMOCTHM OT TOrO Ha KaKOM JaTynKe HaxoauTcsA olwmbKa, cuctema BblgaeT 1 MM HECKONbKO 3BYHOBbIX CUrHas0B cnegyrowmm o6pa30M:

1 3BYKOBOW CUrHa 3afgHui 3ymmep HeucnpaBHOCTb Ha 3agHeM gaTyunke 1
2 3BYKOBbIX CUrHana 3agHui 3ymmep HewcnpaBHOCTb Ha 3afHeEM gaT4yunke 2
5 3BYKOBbIX CUrHana 3apHwuii s3ymmep HewcnpaBHOCTb Ha 3agHeM gartyunke 3
6 3BYKOBbIX CUrHana 3agHui 3ymmep HewcnpaBHOCTb Ha 3afHeM JaTuunke 4
1 3BYKOBOW CUrHa MNepeaHuii 3ymmep HeuncnpaBHOCTb Ha NnepeaHem gatymke 1
2 3BYKOBbIX CUrHana MNepenHuii 3ymmep HewcnpaBHOCTb Ha nepefHEM AaTuuKe 2
5 3BYKOBbIX CUrHana MepeaHnii 3ymmep HeuncnpaBHOCTb Ha NepefHeM fatymKke 3
6 3BYKOBbIX CUrHana MepeaHnii 3ymmep HeuncnpaBHOCTb Ha NepefHeM fatyvKe 4

Onepatop “MeeT BO3MOHKHOCTb MOBTOPEHUA aKKYCTUYECKOW MHAMKALMU, NOC/1e cpabaTbiBaHWs MOBTOPHO HaKaB HaXWUMHOM NepeKroyatesb.

B npoTuBHOM criy4ae, OH MOXKET NMyTem BKIKYEHWUS U BbIK/IIOHYEHWUA 3a4HEr0 X0Aa BEPHYTLCA B MEHIO Ha CTpaHuuy 1 nam ana Bbixoga U3 Setups
OH MOET BbIK/IOYUTb 3arKUraHue.
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Kurulum-Programlama @

Amacg

Kurulum-fonksiyonu ile TPA800-sisteminin belirli bir arag igin konfiglirasyon diizenlenmektedir. Bu kurulum programi kullaniciya 6n ve arka diidikler
yardimiyla, konfiglirasyon sirasinda refakat etmektedir.

Kurulum méniisiine giris

Basma tipi diigmeyi aracin 6n kisminda tesis edilmis olan kurulum-kablosu ile bir birine baglayiniz. Vites kolunu bos konumuna getiriniz ve 2 saniye
olan bir sUre i¢in digmeye basiniz. Bunun ardindan 6n ve arka kisimlarda bulunan diduklerden uzun bir bip sesi gelecektir ve kurulum ménusunin
aktif konuma geldigini isaret edecektir.

Kurulum ménisiinde navigasyon

simdi kullanici tarafindan vites kolu yardimiyla méninin munferit sayfalan secilebilmektedir. Vites kolunun beher geri vitesine takiligi ve geri
vitesinden cikarilisi sonucu olarak ménu bir sayfa boyu ilerleyecektir (geri vitesi bir kez takildiginda veya geri vitesten bir kez ¢ikartildiginda, sayfa
1 secilmekte olup; ikince salt isleminde ise sayfa 2 ve saire secilmektedir). Su anda aktif konumda olan méni sayfasina yonelik olarak 6n ve arka
duduklerden bir veya birden fazla yliksek sesli bip sesleri gelmektedir: 1 Bip sesi = Ménii sayfasi 1, 2 Bip sesi = Monu sayfasi 2, ... 5 Bip sesi =
Ménii sayfasi 5. istenilen konum aktif duruma geldiginde ise ilgili parametreler kullanici tarafindan diigme yardimiyla ayarlanabilmektedir.

Uyari:
Ménu sayfalari ile parametreler evresel bir bicimde gésteriimektedir: En son sayfanin veya rakamin girilmesi ardindan yine ilk olani belirecektir.

Kurulum méniisiinden cikis

Kullanici tarafindan her zaman icin aracin kontagi kapatilabilir ve digme yeniden dogru yere takilabilmektedir. En son girilmis olan degerler otomatik
olarak kaydedilmektedir.

Méninin yapisi
Sayfa 1: Kaydedilmis olan parametrelerin tanimlanmalari

Bu sayfa lizerinde kullanici tarafindan bir eylemde bulunulmasi gerekmemektedir. Burada sistem tarafindan sistem dahilinde guincel olarak
kaydedilmis olan X1, X2, X3 ve X4 verileri tanimlanmaktadir.

Aracin ilk kez geri vitese takilmasi veya geri vitesten ¢ikartiimasi durumunda, 6n ve arka kisimda bulunan didukler tarafindan ytksek sesli bir bip
sesi gelmektedir. Bu bip sesleri tarafindan kullanicinin su anda ménu sayfasi 1 dahilinde bulundugu gésterilmektedir.

Bunun ardindan arka didukten birden fazla sayida bip sesleri gelmekte olup, ardindan da én kisimda bulunan dudukten birden fazla sayida bip
sesleri, yine ardindan arka didiikten ve son olarak yine 6n diidiikten bip sesleri gelmektedir. Bip seslerinin sayilari ise énceden ECU-hafizasinda
kaidedilmis olan X1, X2, X3 ve X4 degerleri dogrultusunda belirlenmektedir.

Altta bulunan tabloda ilgili bip seslerinin anlamlari agiklanmaktadir:

Arka diidiik On diidiik
.......... 1 sayil ménl sayfasinin aktif konumda oldugu sistem tarafindan
Biiiiip Biiiiip
onaylanmaktadir.
1 Saniye
Bip
Bi 2 Bip sesi X1=2 anlamina gelmektedir
P
1 Saniye
Bip
Bip 3 Bip sesi X2=3 anlamina gelmektedir
Bip
1 Saniye
Bip 1 Bip sesi X3=1 anlamina gelmektedir
1 Saniye
Bip
Bi 2 Bip sesi X4=2 anlamina gelmektedir
p

Bu sirada kullanici tarafindan diigmeye basilarak yeniden X1, X2, X3 ve X4 degerleri gorilebilmektedir veya bir kez geri vitese takarak ve geri
vitesten cikartarak, diger sayfaya gecis yapilabilmektedir.
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Sayfa 2: Arka tampon i¢in gerekli ayar

Burada kullanici tarafindan dogru deger kaydedilebilmekte olup, ayni zamanda hafiza tzerinde yanlis olan degerler de diizeltilebilmektedir. Bu
durumda sistem hafizasinda bulunan X1-degeri, ilgili ,a“-degeri olup, tablo verilerine gére giriimek zorundadir.

Bu durumda 6n ve arka duduklerden 2 adet yuksek sesli bip sesleri gelecektir; ve sistemin bu durumda 2 sayili ménu sayfasina gecis yaptigi
anlagilacaktir. Bunun ardindan kullanici tarafindan diger ayarlar da girilebilmektedir.

Sistem hafizasinin igersinde bulunan degerin dogru olmasi durumunda (X1=a), kullanicinin diger mén( sayfasina gegebilmesi icin sadece bir

kez geri vitesi takmasi ve geri vitesten cikartmasi gerekmektedir. S6z konusu degerin dogru olmamasi durumunda ise digmeye gerektigi sayida
basiimasi kaydiyla, tablo satiri ,a“ Gzerinde belirtildigi gibi — Arka tampon icin gerekli ayar — hareket edilmelidir. Digmeye her kez basildiginda sistem
tarafindan, arka diidiikten olmak (izere belirli bir sayida bip sesleri veriimekte olup, sistem lzerinde kaydedilmis olan degeri belirtmektedir: Arka
dudukten gelen 1 adet bip sesi = ayarlanmis olan deger 1 (X1=1), 3 bip sesi = ayarlanmis olan deger 3, .... anlamina gelmektedir. Degerin sistem
hafizasina dogru olarak girilmesinin ardindan, bir kez geri vitese takiniz ve bir kez geri vitesten ¢ikartiniz: Bu durumda ilgili deger sistem tarafindan
otomatik olarak kaydedilmekte olup, diger sayfaia gecis yapilmaktadir. Veya aracin kontagini kapatiniz ve kurulum isleminden ¢ikiniz.

Sayfa 3: On tampon icin gerekli ayar

Bu ménii igin yukarida bulunan tarif analog bir bicimde gegerlidir. Kullanici tarafindan X2-degeri, satir ,b“ dahilinde bulunan deger — On tampon igin
gerekli ayar — tablodan karsilastirilacaktir.

Sayfa 4: Arkadan cekisli araclar icin gerekli ayar

Bu ménd icin yukarida bulunan tarif analog bir bicimde gecerlidir. Kullanici tarafindan X3-degeri, satir ,c“ dahilinde bulunan deger — Arkadan cekisli
araclar icin gerekli ayar — tablodan karsilastirilacaktir.

Sayfa 5: Onden cekisli araclar icin gerekli ayar

Bu ménii igin yukarida bulunan tarif analog bir bicimde gecerlidir. Kullanici tarafindan X4-degeri, satir ,d“ dahilinde bulunan deger — Onden gekisli
araclar icin gerekli ayar — tablodan karsilastirilacaktir.

Sayfa 6: Sistem hatalar géstergesi

Bu ménu sayfasi tarafindan olasi sistem hatalari hakkinda bilgiler verilmektedir. Sistem tarafindan énceden 6n ve arka kisimlarda bulunan
duduklerden 6 adet yuksek sesli bip sesi verilmekte olup, bu durum 6 sayili ménunin aktif konumda oldugun géstermektedir. Hatalarin var olmalari
durumunda ise 6n ve arka kisimlarda bulunan diduklerden, altta belirtildigi bicimde olmak Uzere, bir veya birden fazla bip sesleri veriimektedir:

1 Bip sesi Arka tamponda hata (Duduk hasarl, yanlis baglanti, kablo kirlmasi durumu, ...)

2 Bip sesi On tamponda hata durumu (Duidiik hasarli, yanlis baglanti, kablo kirlmasi durumu, ...)
3 Bip sesi ECU hata durumu (= elektronik kumanda aygiti hatasi) (Yaziim veya donanim hatasi)
4 Bip sesi Sensor hatasi durumu (Sensor hasarli, yanhs baglanti, kablo kinimasi durumu, ...)

Okunmalari ardindan kullanici tarafindan yeniden digmeye basiimasi suretiyle, s6z konusu akustik géstergeler yinelenebilmektedir.

Bir sensor hatasinin var olmasi durumunda, kullanicinin araci geri vitesine takip ¢ikartmasi sonucu olarak diger bilgilerin edinilmeleri amaciyla, yine
diger ménu sayfalarina gecis yapilabilmektedir. Diger durumlarda ise kullanici kurulum islemini terk edebilmek icin ara¢ kontagini kapatabilmektedir.
Sayfa 7: Sensor hatalari géstergesi

Sistem tarafindan bir sensor hatasinin tespit edilmesi durumunda (6nceki sayfada 4 adet bip sesi), hangi sensor (izerinde hatanin meydana gelmis
oldugu, s6z konusu moénu sayfasi gosterilecektir.

Bu durumda 6ncelikli olarak 6n ve arka diidukler tarafindan 7 adet ylksek sesli bip sesleri verilmekte olup, sistemin o an itibariyle 7 sayil ménu
sayfasina gegis yaptigi gosterilmektedir.

Olasi bir hatanin hangi sensor Gzerinde meydana geldigine dair, sistem tarafindan 1 veya birden fazla sayida bip sesleri, altta gésterildigi bicimde
verilmektedir:

1 Bip sesi Arka dudik Arka sensor hatasi 1
2 Bip sesi Arka dudik Arka sensor hatasi 2
5 Bip sesi Arka dudik Arka sensor hatasi 3
6 Bip sesi Arka duduk Arka sensor hatasi 4
1 Bip sesi On diidik On sensor hatasi 1
2 Bip sesi On duduk On sensor hatasi 2
5 Bip sesi On diidiik On sensor hatasi 3
6 Bip sesi On diidik On sensor hatasi 4

Okunmalari ardindan kullanici tarafindan yeniden digmeye basilmasi suretiyle, s6z konusu akustik géstergeler yinelenebilmektedir.

Diger durumlarda ise kullanici araci geri vitesine takarak ve geri vitesinden ¢ikartarak 1 sayil ménu sayfasina geri dénebilmekte olup, ayni zamanda
kurulum iglemini sona erdirmek icin ara¢ kontagini da kapatabilmektedir.
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lestatijumu programmeésana @

Merkis
Ar iestatiS8anas funkciju TPA800 sistéma tiek konfiguréta konkrétai automasinai. Instalacijas programma, izmantojot priek§€jo un aizmuguréjo
zummeru, vada apkalpotaju konfiguracijas veiksanas laika.

Pieeja iestatijumu izvelnei

Savienojiet spiedpogu ar iestatijumu kabeli, kas ir instaléts automasinas priekSpuse. Parslégkloki novietot neitrala pozicija un 2 sekundes turét
nospiestu spiedpogu. PriekS€jie un aizmuguréjie zummeri rada skalu, garu pikstéSanas signalu un l1dz ar to uzrada, ka iestatijumu izvélne ir aktiva.

Navigacija iestatijumu izvélné

Tagad apkalpotajs, izmantojot parslégkloki, var izveléeties atseviSkas izvelnes lapas. Katra atpakalgaitas ieslégSana un izslegsana liek izvélnei
parlekt pa vienu lapu (vienreiz ieslédzot un izslédzot atpakalgaitu, tiek izvéléta 1. lapa; otraja slégSanas reizé paradas 2. lapa utt.). AtbilstoSi
taja laika aktivajai izvélnes lapai no priek§€jiem vai aizmuguréjiem zummeriem atskan vairaki skali piksteéSanas signali: 1 pikstéSanas signals =
1.izvélnes lapa, 2 pikstéSanas signali = 2. izvélnes lapa, ... 5 pikstéSanas signali = 5. izvélnes lapa. Tiklidz vélama lapa ir aktiva, apkalpotajs,
izmantojot spiedpogu, var noregulét parametrus.

Norade:

Izvélnes lapas un parametri paradas cikliski: péc pédéjas lapas vai ciparu ievadisanas atkal paradas pirma lapa.

IzieSana no iestatijumu izvélnes

Apkalpotajs katra laika var izslegt aizdedzi un spiedpogu atkal pieslégt Tstajam savienotajam. Pedgjas ievaditas vértibas tiek automatiski
noglabatas.

lzvélnes struktiira
1. lapa: Noglabato parametru uzradiSana
ST lapa neprasa nekadu apkalpotaja darbibu. Sistéma $eit izsniedz sistéma aktuali noglabatas vértibas X1, X2, X3 un X4.

Péc pirmas atpakalgaitas ieslegSanas un izslegSanas no priek$&jiem un aizmuguréejiem zummeriem atskan skal$ pikstéSanas signals. Tadejadi tiek
paradits, ka apkalpotajs atrodas 1. izvélnes lapa.

P&c tam atskan vairaki pikstéSanas signali no aizmuguréja zummera, tad no priek$éja, tad atkal no aizmuguréja un visbeidzot no priek$€ja
zummera. PikstésSanas signalu skaits atbilst ECU atmina noglabatajam vértibam X1, X2, X3 un X4.

Sekojosaja tabula tiek izskaidrota pikstéSanas signalu nozime:

Aizmugureéjais Priekséjais
zummers zummers
Piiminp Pimimp Sistéma apstiprina, ka 1. izvélnes lapa ir aktiva
1 Sek.
Pip
2 pikstédanas signali nozime X1=2
Pip
1 Sek.
Pip
Pip 3 pikstésanas signali nozime X2=3
Pip
1 Sek.
Pip 1 pikstésanas signals nozimée X3=1
1 Sek.
Pip
- 2 pikstésanas signali nozimé X4=2
P

Saja laika apkalpotajs var spiest spiedpogu, lai atkal uzraditu vértibas X1, X2, X3 un X4, vai vienreiz ieslégt un izslégt atpakalgaitu, lai nokldtu
nakamaja lapa.
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2. lapa: Reguléjums aizmuguréjam buferim

Seit apkalpotajs var ievadit atmina pareizo vértibu un labot nepareizas vértibas. To darot, sistémas atmina ka X1 vértiba ir jaievada attieciga “a”
vertiba saskana ar tabulu.

No priek$&jiem un aizmuguréjiem zummeriem atskan 2 skali pikstéSanas signali; sisttma uzrada, ka paslaik ir atvérta 2. izvélnes lapa. Tagad
apkalpotajs var veikt talakus regul€jumus.

Ja vertiba sistémas atmina ir pareiza (X1=a), apkalpotajam tikai vienreiz ir jaieslédz un jaizsleédz atpakalgaita, lai nonaktu nakamaja izvélnes

lapa. Ja vértiba nav korekta, spiedpoga jaspies tik biesi, ka uzradits tabulas ailé “a” — reguléjums aizmuguréjam buferim. Péc katras spiedpogas
piespiesanas sistéma ar noteiktu skaitu pikstéSanas signalu, kas nak no aizmuguréja zummera, uzrada sistéma noglabato vértibu: 1 pikstéSanas
signals no aizmuguréja zummera = noreguléta vértiba ir 1 (X1=1), 3 pikstéSanas signali = noreguléta vértiba ir 3, .... Tiklidz vértiba sistémas atmina
ir pareiza, vienreiz ieslégt un izslegt atpakalgaitu: Sistema automatiski noglaba vértibu un pariet uz nakamo lapu. Vai izslégt aizdedzi un iziet no
iestatiSanas.

3. lapa: Reguléjums prieksejam buferim

Sai izvélnei analogi atbilst aug$éjais apraksts. Apkalpotajs salidzina X2 vértibu ar vértibu tabulas ailé “b” - regulgjums priek&&jam buferim.

4. lapa: Reguléjums aizmuguréjai piedzinai

Sai izvélnei analogi atbilst augééjais apraksts. Apkalpotajs salidzina X3 vértibu ar vértibu tabulas ailé “c” - regul&jums aizmuguréjai piedzinai.
5.lapa: Reguléjums priek3é&jai piedzinai

Sai izvélnei analogi atbilst augé&jais apraksts. Apkalpotajs salidzina X4 vértibu ar vértibu tabulas ailé “d” - regulgjums priek&&jai piedzinai.

6. lapa: Sistemas kludu uzradiSana

Siizvélnes sistéma informé par dagadam sistémas kladam. Sistema vispirms pa priekS€jiem un aizmuguréjiem zummeriem izdod 6 skalus
pikstéSanas signalus, lai uzraditu, ka ir aktiva 6. izvélne. Kladu gadijuma no priekséjiem un aizmuguréjiem zummeriem atskan vairaki sekojosi
pikstéSanas signali:

1 pikstéSanas signals Aizmuguréja bufera kluda (bojats zummers, nepareizi pieslégts, kabela lizums, ...)
2 pikstésanas signali Priek§éja bufera kluda (bojats zummers, nepareizi pieslégts, kabela lizums, ...)

3 pikstesanas signali Traucéjums ECU (= elektroniskaja vadibas ieric€) (aparatira vai programmatura)
4 pikstésanas signali Sensoru traucéjums (bojats sensors, nepareizi pieslégts, kabela lizums, ...)

Apkalpotajs var atkartot akustiskos raditajus, pec iz8kirSanas vélreiz nospieSot spiedpogu.

Sensora traucéjuma gadijuma apkaplptajs, ieslédzot un izslédzot atpakalgaitu, var nomainit nakamo izvélnes lapu, lai iegtu talaku informaciju. Lai
izietu no iestatiSanas, vins$ var ari izslégt aizdedzi.

7. lapa: Sensoru traucéjumu uzradiSana
Ja sistéma konstaté sensora traucéjumu (4 pikstéSanas signali iepriek§éja lapa), 81 izvélnes lapa uzrada, kuru sensoru ir skaris trauceéjums.
Vispirms priek$é&jie un aizmuguréjie zummeri izdot 7 skalus pikstéSanas signalus, lai uzraditu, ka sistéma atrodas 7. izvélnes lapa.

Atkariba no ta, kuru sensoru ir skaris traucéjums, sistéma izdod 1 vai vairakus sekojoSus pikstéSanas signalus:

1 pikstéSanas signals Aizmuguréjais zummers Traucéjums aizmuguréja sensora 1
2 pikstésanas signali Aizmuguréjais zummers Traucéjums aizmuguréja sensora 2
5 pikstésanas signali Aizmuguréjais zummers Traucéjums aizmuguréja sensora 3
6 pikstésanas signali Aizmuguréjais zummers Trauc&jums aizmuguréja sensora 4
1 pikstéSanas signals | Priek$€jais zummers Traucéjums priek$éja sensora 1
2 pikstésanas signali Priek$éjais zummers Traucéjums priek$€ja sensora 2
5 pikstésanas signali Priek§€jais zummers Traucéjums priek$éja sensora 3
6 pikstesanas signali Prieksejais zummers Traucéjums priek$éja sensora 4

Apkalpotajs var atkartot akustiskos raditajus, pec iz8kirSanas vélreiz nospiezot spiedpogu.

Vai ar1 ving, ieslédzot un izsledzot atpakalgaitu, var atgriezties 1. izvélnes lapa vai izslégt aizdedzi, lai izietu no iestatiS8anas.
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Sarankos programavimas @

Paskirtis

Sarankos funkcija skirta konfiguruoti TPA800 sistema konkreciam automobiliui. Diegimo programa padeda diegéjui konfiglruoti priekinj ir galinj
zumerius.

Kaip jeiti j sgrankos meniu

Sujunkite paspaudziama mygtuka (toliau mygtukg) su sarankos kabeliu, kuris yra automobilio priekyje. Pavary perjungimo svirtj perstumkite
neutralig padetj ir 2 sekundes palaikykite nuspaude mygtuka. Pasigirdus ilgiems garsiems priekinio ir galinio zumeriy pypteléjimams zinosite, kad
sgrankos meniu yra aktyvus.

Kaip zvalgytis po sagrankos meniu

Dabar diegéjas gali pasirinkti konkrety meniu puslapj, perstumdamas pavary perjungimo svirtj. Kiekvieng karta jjungiant ir vél iSjungiant atbuline
pavarag perSokama j kita meniu puslapj (vieng karta jjungus ir vél i§jungus atbuline pavarg, pasirenkamas 1 meniu puslapis; antrg kartg analogiskai
perstumus pavary perjungimo svirtj, patenkama j 2 puslapj ir taip toliau). Priklausomai nuo to, koks meniu puslapis dabar aktyvus, i$ priekinio ir
galinio zumeriy pasigirsta atitinkamas pypteléjimy skaicius: 1 pypteléjimas = 1 meniu puslapis, 2 pypteléjimai = 2 meniu puslapis, ... 5 pypteléjimai
=5 meniu puslapis. Kai tik norimas puslapis tampa aktyvus, diegéjas gali nustatyti parametrus, spausdamas mygtuka.

Démesio:

Meniu punktai ir parametrai eina ratu: jvedus paskutinj puslapj ar skaiciy, vél pasirodo pirmas.

Kaip jSeiti jS sgrankos meniu

Diegéjas gali bet kuriuo metu i$jungti degima ir mygtuka vél sujungti su pirminiu jungikliu. Paskiausiai jvesti duomenys bus automatiskai iSsaugoti.

Meniu struktura
1 puslapis: informacija apie izsaugotus parametrus
Sis puslapis nereikalauja jokiy diegéjo veiksmy. Cia sistema parodo, kokie X1, X2, X3 ir X4 nustatymai dabar yra aktyvis.

Pirma karta jjungus ir vél iSjungus atbuline pavara, pasigirsta garsus priekinio ir galinio zumeriy pypteléjimas. Tuo parodoma, kad diegéjas yra
pirmame meniu puslapyje.

Be to, pasigirsta keletas galinio zumerio pypteléjimy, tada priekinio, tada vél galinio ir vél priekinio. Pypteléjimy skaicius atitinka X1, X2, X3 ir X4
nustatymus, iSsaugotus valdymo modulio (ECU) atmintyje.

Sioje lenteléje rasite, ka koks pypteléjimy skaigius reigkia:

Galinis zumeris | Priekinis zumeris
Pyyyp Pyyyp Sistema patvirtina, kad aktyvus yra 1 meniu puslapis
1 sek.
Pyp s
2 pypteléjimai reiSkia X1=2
Pyp
1 sek.
Pyp
Pyp 3 pypteléjimai reiskia X2=3
Pyp
1 sek.
Pyp 1 pypteléjimas reiSkia X3=1
1 sek.
Pyp T
2 pypteléjimai reiSkia X4=2
Pyp

Cia diegéjas, paspausdamas mygtuka, gali dar kartg gauti informacijg apie X1, X2, X3 ir X4 nustatymus arba vieng kartg jjungdamas ir vél
iSjungdamas atbuline pavara, pereiti j kitg puslapj.
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2 puslapis: Uzpakalinio buferio pasirinkimas
Cia diegéjas gali jvesti j atmintj teisingus nustatymus ir koreguoti neteisingus. Sistemos atmintyje X1 bus priskirtas ,a“ skai€ius pagal lentele.
I8 priekinio ir galinio zumeriy pasigirdusiais 2 garsiais pyptelgjimais sistema pranesa, kad peréjo j 2 meniu puslapj. Dabar diegéjas gali rinktis toliau.

Jei atmintyje i§saugotas nustatymas yra teisingas (X1=a), diegéjas turi tiesiog viena karta jjungti ir vél iSjungti atbuline pavara, kad pereity j kita
meniu puslapj. Jei nustatymas neteisingas, mygtuka reikia paspausti tiek karty, kiek nurodyta lentelés eilutéje ,a“ — uzpakalinio buferio pasirinkimas.
Po kiekvieno mygtuko paspaudimo sistema informuos apie iSsaugotus atmintyje nustatymus - galinis zumeris pyptelés atitinkama skaiciy karty: 1
galinio zumerio pypteléjimas = nustatytas dydis yra 1 (X1=1), 3 pypteléjimai = nustatytas dydis yra 3, .... Kai tik sistema signalizuoja norima dydj,
jijungiate ir vél iSjungiate atbuline pavara: sistema automatiskai i§saugos nustatyta dydj ir pereis j kita meniu puslapj. Arba galima isjungti degima ir
baigti konfiglravima.

3 puslapis: Priekinio buferio pasirinkimas

Siame meniu veiksmai yra analogiski aprasytiems auksciau. Diegéjas palygina X2 nustatymus su skaiciais lenteles ,b“ eilutéje — priekinio buferio
pasirinkimas.

4 puslapis: Uzpakaliniy raty pavaros pasirinkimas

Siame meniu veiksmai yra analogigki aprasytiems auksgiau. Diegéjas palygina X3 nustatymus su skaiciais lentelés ,c* eilutéje — uzpakaliniy raty
pavaros pasirinkimas.

5 puslapis: Priekiniy raty pavaros pasirinkimas

Siame meniu veiksmai yra analogigki aprasytiems auk$giau. Diegéjas palygina X4 nustatymus su skaigiais lentelés ,d“ eilutéje — priekiniy raty
pavaros pasirinkimas.

6 puslapis: Informacija apie sistemos klaidas

Sis meniu puslapis pateikia informacija apie sistemos klaidas, jei tokiy yra. Pirmiausiai sistema siundia 6 garsius priekinio ir galinio zumeriy
pypeléjimus, taip parodydama, kad yra aktyvus 6 meniu puslapis. Jei yra sistemos klaidy, pasigirsta tokie priekinio ir galinio zumeriy pyptelgjimai:

1 pypteléjimas UZzpakalinio buferio klaida (pazeistas zumeris, neteisingai sujungta, pazeistas kabelis, ...)
2 pypteléjimai Priekinio buferio klaida (paZeistas zumeris, neteisingai sujungta, pazeistas kabelis, ...)

3 pypteléjimai Elektroninio valdymo modulio (ECU) gedimas (aparatinés arba programinés jrangos)

4 pypteléjimai Sensoriaus gedimas (sensorius pazeistas, neteisingai sujungta, pazeistas kabelis, ...)

Diegeéjas gali garsinius pranesimus iSklausyti dar karta, paspaudes mygtuka.

Jei informuojama apie sensoriaus gedima, diegéjas jjungdamas ir vél iSjungdamas atbuling pavara gali pereiti | kita meniu puslapj ir gauti daugiau
informacijos apie tai. Arba jis gali i§jungti degima ir baigti konfigtiravima.

7 puslapis: Informacija apie sensoriaus gedimus
Jei sistema nustato sensoriaus gedima (4 pypteléjimai ankstesniame meniu puslapyje), Sis meniu punktas parodo, kuris sensorius sugedo.
Pirmiausiai i$ priekinio ir galinio zumeriy pasigirdusiai 7 garsiais pypteléjimais sistema pranesa, kad perejo | 7 meniu puslapj.

Po to priklausomai nuo to, kuris sensorius sugedo, sistema siuncia 1 arba kelis pypteléjimus, Zr. lentele:

1 pypteléjimas

Galinis zumeris

Sugedo galinis sensorius 1

2 pypteléjimai Galinis zumeris Sugedo galinis sensorius 2
5 pypteléjimai Galinis zumeris Sugedo galinis sensorius 3
6 pypteléjimai Galinis zumeris Sugedo galinis sensorius 4

1 pypteléjimas

Priekinis zumeris

Sugedo priekinis sensorius 1

2 pypteléjimai Priekinis zumeris Sugedo priekinis sensorius 2
5 pypteléjimai Priekinis zumeris Sugedo priekinis sensorius 3
6 pypteléjimai Priekinis zumeris Sugedo priekinis sensorius 4

Diegéjas gali garsinius pranesimus iSklausyti dar kartg, paspaudes mygtuka.

Arba jis gali jjungdamas ir vél iSjungdamas atbuling pavara gristi j 1 meniu puslapj arba i§jungti degima ir baigti konfiguravima.
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Seadistuse programmeerimine @

Eesmaérk

Seadistusfunktsiooniga konfigureeritakse TPA800-susteem konkreetsele sdidukile. Installeerimisprogramm juhendab kasutajat eesmise ja tagumise
sumisti kaudu labi konfiguratsiooni.

Seadistusmeniilisse minek

Uhendage surunupp séiduki esiosas paikneva seadistusjuhtmega. Pange kaigukang neutraalasendisse, vajutage surunuppu ja hoidke 2 sekundit
all. Eesmisest ja tagumisest sumistist kostab tugev pikk helisignaal, mis néitab, et seadistusmenui on aktiveeritud.

Seadistusmeniiiis liikumine

Kéigukangiga on voimalik likuda menutu uksikute lehekulgede vahel. .Iga kord, kui te panete sisse tagurpidikaigu ja votate selle jalle vélja, liigute
te menuls Uhe lehekiilje vorra edasi (tagurpidikaigu Ghekordse sissepaneku ja valjavotmisega valite lehekiilje 1; teistkordselt - Iehekdlje 2 jne.)
Soltuvalt sellest, milline menuleht parajasti aktiivne on, kostab eesmisest ja tagumisest sumistist Uks voi mitu tugevat helisignaali: 1 helisignaal =
lehekulg 1, 2 helisignaali = lehekulg 2, ... 5 helisignaali = leheklg 5. Niipea, kui soovitud lehekulg on aktiveeritud, on voimalik surunupu abil panna
paika parameetrid.

Markus:

Menul lehekuljed ja parameetrid iimuvad tsikliliselt: parast vimase lehekulje véi numbri sisestamist ilmub jélle esimene lehekilg voi number.

Seadistusmeniiiist valjumine

Te voite stute igal ajal valja keerata ja panna surunupu tagasi digesse pistikusse. Viimasena sisestatud vaartused salvestatakse automaatselt.

Meniii llesehitus
Lehekiilg 1: Salvestatud parameetrite nditamine.
Selle lehekdlje puhul ei ole teil vaja midagi teha. Sisteem véljastab antud hetkeks susteemi salvestatud vaartused X1, X2, X3 ja X4.

Parast seda, kui te olete tagurpidikéigu esimest korda sisse pannud ja vélja vétnud, kdlab nii eesmisest kui ka tagumisest sumistist Uks tugev
helisignaal. See annab teada, et te olete mendtlehel 1.

Seejarel kostab mitu helisignaali tagumisest, siis eesmisest, siis jélle tagumisest ja I6puks eesmisest sumistist. Helisignaalide arv vastab ECU-mallu
salvestatud vaartustele X1, X2, X3 ja X4.

Jargnevas tabelis on selgitatud helisignaalide tdhendust:

Tagu.mllne Eesmine sumisti
sumisti
Uks pikk signaal | Uks pikk signaal Susteem kinnitab, et menuuleht 1 on aktiivne
1 sek.
1 l0hike signaal
2 luhikest signaali tAhendavad X1=2
1 lihike signaal
1 sek.
1 luhike signaal
1 luhike signaal 3 lUhikest signaali tdhendavad X2=3
1 IGhike signaal
1 sek.
1 lhike signaal 1 [Uhike signaal t4hendab X3=1
1 sek.
1 IGhike signaal
2 lUhikest signaali tAhendavad X4=2
1 luhike signaal

Nuld voite vajutada surunuppu, et vaadata veelkord vaartusi X1, X2, X3 ja X4, vdi panna tagurpidikéigu Uks kord sisse ja votta vélja, et liikuda
jargmisele menudlehele.
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Lehekiilg 2: Seadistamine tagumise porkeraua jaoks

Siin on véimalik sisestada méllu 6ige vaartus ja korrigeerida valesid vaartusi. Seejuures tuleb slisteemi mallu sisestada X1-vaartuseks tabelis
toodud véartus ,a“.

Eesmisest ja tagumisest sumistist kostab 2 tugevat helisignaali, millega stusteem teatab, et on lainud edasi meniulehele 2. Nuld voite seadistamist
jatkata.

Kui stisteemi méllu on sisestatud dige vaartus (X1=a), piisab jargmisele meniulehele minekuks sellest, kui te panete tagurpidikéigu the korra
sisse ja votate valja. Kui sisestatud vaartus on vale, vajutage surunuppu nii mitu korda, nagu on néaidatud tabeli real ,a“ - Seadistamine tagumise
porkeraua jaoks. Iga kord pérast surunupu vajutamist annab ststeem vastava arvu helisignaalidega teada méallu salvestatud vaartuse: 1 signaal
tagumisest sumistist = seadistatud vaartus on 1 (X1=1), 3 signaali = seadistatud vaartus on 3, .... Niipea, kui vaartus on digesti slisteemi mallu
salvestatud, pange tagurpidikaik Ukskord sisse ja votke vélja: sisteem salvestab vaartuse automaatselt ja ligub jargmisele lehekduljele. Voi keerake
stlde vélja ja valjuge seadistusprogrammist.

Lehekiilg 3: Seadistamine eesmise porkeraua jaoks

Selle menlu osas kehtib analoogselt eespool toodud kirjeldus. Siin tuleb vorrelda X2-vaartust tabeli rea ,b* vaartusega - Seadistamine eesmise
porkeraua jaoks.

Lehekiilg 4: Seadistamine tagaveo jaoks

Selle men(il osas kehtib analoogselt eespool toodud kirjeldus. Siin tuleb vorrelda X3-vaartust tabeli rea ,c* vaartusega - Seadistamine tagaveo
jaoks.

Lehekiilg 5: Seadistamine esiveo jaoks

Selle menliu osas kehtib analoogselt eespool toodud kirjeldus. Siin tuleb vorrelda X4-vaartust tabeli rea ,d“ vaartusega - Seadistamine esiveo
jaoks.

Lehekiilg 6: Siisteemi veateated

See menul lehekllg annab teada slisteemi voimalikest vigadest. Kbigepealt kostab eesmisest ja tagumisest sumistist 6 tugevat helisignaali,
mis annavad teada, et men(u 6 on aktiveeritud. Vigade korral kostab eesmisest ja tagumisest sumistist vastavalt jargnevale tabelile Giks voi mitu
helisignaali:

1 signaal Viga tagumises porkerauas (sumisti vigastatud, valesti ihendatud, juhe katki...)
2 signaali Viga eesmises porkerauas (sumisti vigastatud, valesti Ghendatud, juhe katki...)
3 signaali ECU (= elektroonilise juhtimisseadme) rike (riist- voi tarkvara)
4 signaali Anduririke (andur vigastatud, valesti ihendatud, juhe katki...)

Akustilisi signaale on voimalik korrata, kui te vajutate parast signaalide kdlamist veelkord surunupule.

Kui tegemist on anduri rikkega, on teil voimalik tagurpidikéigu sissepanemise ja valjavotmisega muu info saamiseks liikuda jargmisele menuulehele.
Vastasel juhul voite seadistusprogrammist véljumiseks stute vélja keerata.

Lehekiilg 7: Anduririkete nait
Kui susteem tuvastab anduri rikke (4 helisignaali eelmise lehekiilje juures), naitab see menuuleht, millist andurit rike puudutab.
Kdigepealt kostab eesmisest ja tagumisest sumistist 7 helisignaali, mis naitavad, et sisteem on liikunud mentdlehele 7.

Soltuvalt sellest, millist andurit rike puudutab, kostab slsteemist vastavalt jargnevale tabelile 1 v6i mitu helisignaali:

1 signaal Tagumine sumisti Rike tagumises anduris 1
2 signaali Tagumine sumisti Rike tagumises anduris 2
5 signaali Tagumine sumisti Rike tagumises anduris 3
6 signaali Tagumine sumisti Rike tagumises anduris 4
1 signaal Eesmine sumisti Rike eesmises anduris 1
2 signaali Eesmine sumisti Rike eesmises anduris 2
5 signaali Eesmine sumisti Rike eesmises anduris 3
6 signaali Eesmine sumisti Rike eesmises anduris 4

Akustilisi signaale on vdimalik korrata, kui te vajutate parast signaalide kdlamist veelkord surunupule.

Vastasel juhul voite tagurpidikaigu sissepanemise ja valjavotmisega likuda menudlehele 1 voi seadistusprogrammist valjumiseks stite vélja
keerata.
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Read-out of parameters | L __1_

X1; X2; X3; X4 T

[

(Xy=1,...,5)

\

* 1 sec.

(X,=1, ...., 5)

@i nx

(X3=1, ..., 3)

X3 times

A
1 sec.

(X4=1,...., 3)
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Rear Bumper Selection

1

X,2a

8

L2

4 times
(Xy=4)

A

Virg
SNLGy
{ / 2 tim:es
(X4=2)
’—=7J‘ A\
D |
3 times
(X1=3)
2
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Front Bumper Selection

1

X,2b

£ 8
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@ 43

Rear Power Selection

4{31 X32c %8 T

=
> 1 \
COI O

 J

Yy

2 times
(X3=2)
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Front Power Selection

1] X,2d |18 !

\
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Read out System errors

6 times
> 1 sec.
\ ]
> [@;/v >
 J
 J
> Gy G >
A Y
\ ]
-~ Gy Gy G @ x >

A | (
E0 x
> Gy G Gy Gy \T) >
Yy
Yy
......... U R A B 1 3
R ' [ P
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Read out sensor errors
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